SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-03.01.01
PRZEPUSTY

199



1. Wstep
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z przebudowa przepustu pod ul. Kosynierow w ramach przebudowy ul. Sempolowskiej
Etap II od ul. I Pulku Ulan6éw do skrzyZzowania z ul. Morska w m. Slawno

1.2 Zakres stosowania ST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy przebudowie
przepustu pod korong drogi i obejmuja:
a) zakup rur polietylenowych Pecor Optima o $rednicy 60 cm dlugosci 19,20 m oraz 2 zlaczki
b) transport i skladowanie elementéw i materialdw do wykonania powyzszego przepustu.
¢) wyznaczenie na podstawie dokumentacji technicznej miejsca wykonania przepustu.

d) ulozenie na wykonanej podsypce odcinkéw rur Pecor OPTIMA i potaczenie ich opaska taczaca

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi normami oraz
wytycznymi stosowania rur Pecor OPTIMA

1.4.2 Przepust rurowy - okreslenie okraglego przekroju poprzecznego przepustu
1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w ST~ D.00.00.00.
"Wymagania ogolne".

2. Materialy

2.1 Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustéw pod korona drogi wedtug zasad
niniejszych ST sa:

2.1.1 Rury polietylenowe Pecor OPTIMA o $rednicy 60 cm taczone karbowana opaska taczaca . Do
zakupionych rur winna by¢ dotaczona aprobata techniczna
3. Sprzet
Roboty zwiazane z wykonaniem przepustu pod korona drogi beda wykonywane rgcznie

4. Transport

Materiaty do wykonania przepustow pod korong drogi, moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu. Nalezy je utozy¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j, obok siebie i zabezpieczy¢ przed
mozliwo$cia przesuwania si¢ podczas transportu.

5. Wykonanie robét

5.1.Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwiazane z wykonaniem
przepustu pod korong drogi.

5.2 Zakres wykonywanych robot
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5.2.1 Wyznaczenie miejsc wykonania przepustow w oparciu o dokumentacje techniczna.
5.2.2 Oznakowania i zabezpieczenie prowadzonych robot zgodnie z typowym projektem organizacji
ruchu okreslonym w instrukcji oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym lub
indywidualnym projektem opracowanym zgodnie z zasadami okre$lonymi w instrukcji zatwierdzonej
przez organ zarzadzajacy ruchem.
5.2.3 Skladowanie materialdbw na miejscu budowy - zgodnie z BN-75/8971-06

5.2.4. Ulozenie rur polietylenowych Pecor OPTIMA w odcinkach o di. 8,0m i 3,20m potaczonych
opaskami laczacymi.

6. Kontrola jakos$ci robét

6.1 Dostawca rur Pecor OPTIMA winien dostarczy¢ aprobate techniczna do zakupionych
materiatow.

6.2 Kontrola i badania w trakcie robot wg. ST D.00.00.00 Kontrola i badania w trakcie
robot w szczegdlnosci obejmuje:
- ulozenie oraz potaczenie opaska zaciskowa odcinkéw rur kontrolujac rzedne wlotu i
wylotu oraz prawidtowe zalozenie opaski taczace;.

6.3 Materialty przeznaczone do wbudowania, pomimo posiadania odpowiednich atestéw oraz $wiadectw
dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym i mostowym, kazdorazowo przed wbudowaniem
musza uzyskaé akceptacj¢ Inzyniera. Akceptacja partii materiatdbw do wbudowania polega na wizualnej
ocenie stanu materialtdow dokonanej przez Inzyniera oraz udokumentowaniu jej wpisem do dziennika
budowy.

7. Obmiar robot
Jednostka obmiaru jest metr wykonanego przepustu .
Obmiar robdt polega na okresleniu faktycznego stanu , zakresu robot oraz obliczeniu
rzeczywistych ilosci wbudowanych materiatow.
Obmiar robdt obejmuje roboty objete Umowa oraz dodatkowe i nieprzewidziane, ktorych potrzebg
wykonania uzgodniono w trakcie trwania robot pomigdzy Wykonawca a Inzynierem.
Obmiaru dokonuje Wykonawca w sposob okreslony w Umowie.
Sporzadzony obmiar Wykonawca uzgadnia z Inzynierem w trybie ustalonym w umowie.
Wyniki obmiaru uwidocznione sa w ksigdze obmiaru i nalezy je porownaé¢ z dokumentacja w celu
okreslenia réznic w ilo$ciach robot.

8. Odbidr robot
Odbiodr robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu
- wg. ST D.00.00.00. pkt 6.2
8.2 Odbidr czgsciowy robodt - zgodnie z ST D-M.00.00.00 pkt.6.2
8.3 Odbior koncowy robot wg. ST D-M.00.00.00 pkt.6.2

9. Podstawa platnosci

9.1 Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w D-M.00.00.00
9.2 Szczegodtowe warunki ptatnosci
Podstawa ptatnosci sa ustalone obmiarem ilosci :
mb wykonanej czgsci przelotowe] przepustu

9.3 Szczegotowy zakres robot wechodzacych w zakres platnosci :

- dostarczenie na miejsce budowy sprzetu potrzebnego do wykonania przepustu

- wyznaczenie na podstawie dokumentacji miejsca wykonywania przepustu

- utozenie na wykonanym fundamencie rur Pecor OPTIMA- 13,65 mb

10. Przepisy zwiazane

- Wytyczne wykonania przepustow z rur polietylenowych opracowane przez firm¢ VIA CON
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