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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wgarda Ogdlne odnosiessdo wymaga wspolnych
dla poszczego6lnych wymayéechnicznych, dotyezych wykonania i odbioru Robét, zygianych
z wykonaniem zadania inwestycyjnego pod nazwModernizacja drogi wewtrznej na dzialce
nr 969 obgb 002 w Stawnie ”.

Zakresem opracowania projektowegeatabjoboty w brapach: drogowa z zieleqi sanitarna
( odwodnienie ) polegagych na:

1. remoncie z miejscawozbudowy istniepcej jezdni bitumicznej ( dobudowa - poszeragazdni)
Z modernizagjwarstwyscieralnej ( z kostki betonowej );

kategoria ruchu modernizowanej jezdni uligwsctrznej - KR1,

budowie nawierzchni stanowisk parkingowycfazdu,

wykonaniu chodnikéw i odbudowie fragmentsiezki rowerowej,

budowie i renowacji trawnikow / terenéw zialparkowej,

budowie odcinka kanalizacji deszczowej i déena

wykonaniu robot uzupetnigjych.

oakwnN

Niniejsze Szczegdtowe Specyfikacie Techniczn&S$T ) g wilasciwe
dla wszystkich robét przewidywanych do realizacji wamach zaméwienia jak w 1.1.

Umownie ww. inwestyce w dalszej czsci niniejszych Szczegotowych
Specyfikacji Technicznych (SST) nazyw@sie bedzie:
. Modernizacja droqgi wewnretrznej w Stawnie ”.

1.2. Zakres stosowania ST

1.2.1. Jako ag¢ Dokumentow Przetargowych i Umownych Specyfikd@ehniczne naley odczyta
I rozumi€ w zlecaniu i wykonaniu Robdét opisanych w punkcie. 1

1.3.  Zakres Robot obgtych ST

1.3.1. Wymagania ogolne najerozumie i stosowaé w powiazaniu z innymi Specyfikacjami
Technicznymi, dotyccymi realizacji poszczegoélnych elementow zaprojedioych robot dla wiej
wymienionej inwestycj.

1.4. Wazniejsze okrdlenia podstawowe
1.4.0. Wyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku naspujaco:

1.4.1. Ulica - wydzielony pas terenu przeznaczmmyuchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2. Dziennik Budowy - opatrzony piec Zamawiayﬁ:ego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoadgmn rejestrowania
dokonywanych odbioréw Robot, przekazywania paleaanej korespondencji technicznej paaizy
Wykonawa a Inzynierem (ewentualnie réwnidnwestorem bdz Projektantem).

1.4.3. Imynier — wyznaczona przez Inwestora osoba, pednfunkcg Inspektora Nadzoru, zgodnie z
ustavg Prawo Budowlane i odpowiednimi rozpetdzeniami szczegotowymi do tej ustawy.

1.4.4. Jezdnia - e&¢ ulicy przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przekmawe, upowaniona do kierowania Robotami
I do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kaktu.

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw naaidni wraz ze sposobem ich gcenia.

1.4.7. Koryto - element uformowany w korpusiegbwym w celu utaenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.8. Ksgga Obmiaru - akceptowany przezyniera zeszyt z ponumerowanymi Stronamgsgty do
wpisywania przez Wykonaw®bmiaru dokonywanych Robét w formie wyligzeszkicow i ew.
dodatkowych zajcznikow. Wpisy w Ksidze Obmiaru podlegapotwierdzeniu przez fiyniera.



1.4.9. Laboratorium - drogowe lub inne laboratoribatawcze, zaakceptowane przez Zamawgagjo,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwhzanych z ocenjakosci materiatdw oraz Robot.

1.4.10. Materiaty - wszelkie tworzywa niezine do wykonania Robét, zgodnie z Dokumentacj
Projektovy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane ptreyniera.

1.4.11. Nawierzchnia - zespot warstwi?u:ych do pr_zeimowania i rozktadania ofen od ruchu na
podtaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu pojazdom, pieszymym uzytkownikom.

a) Warstwyscieralne - gorne warstwy nawierzchni poddane b&ggmio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni stiica do przenoszenia ohgen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

c¢) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni.

d) Podbudowy pomocnicze - dolnezéa nawierzchni spetniage, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gstek poditaa oraz
stanowi dodatkowe warstwy agzapco-wzmacnigce podiae gruntowe.

1|._4.12.Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
ulicy.

1.4.13. Odpowiednia (bliska) zgodito zgodné¢ wykonywanych Rob6t z dopuszczonymi tolerancjami,
a j&li przedziat tolerancji nie zostat olteny - z przeagtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju Robdt budowlanych w odpowiednantmach.

1.4.14. Podige - grunt rodzimy lub nasypowy,zey pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.15. Podi2e ulepszone - gorna warstwa pagiplezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w
celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.16. Polecenie kyniera - wszelkie polecenia przekazywane Wykonagragz Irtyniera, w formie
pisemnej, dotycice sposobu realizacji Robét lub innych sprawazamych z prowadzeniem budowy.

1.4.17. Projektant - uprawniona osoba prawna lyxfina lgdaca autorem Dokumentacji Projektowej.
Tutaj: Ustugi Inwestycyjne ,Knitter” Karnieszevac45 b. Projektanci — wg odpowiednich PB-W.

1.4.18. Rekultywacja - roboty mge na celu uposzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.19. Rysunki - cg¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyki wymiary
obiektu, lzdacego przedmiotem Robot.

1.4.20. Zadanie budowlane <8¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoaga odebng catas¢ konstrukcyjn,
lub technologicza, zdol do samodzielnego spetnienia przewidywanych furteginniczno-iytkowych.
Zadanie mge polega na vakor)y_vvanlu Robot zwzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz
ochrory budowli drogowej lub jej elementuadl> tez na wykonaniu zadez poszczegdinych bran
towarzyszacych.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkizh wykonania oraz ich zgodfio
z Dokumentagj Projektows, SST i poleceniami #tyniera

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w Warunkach Umowy przeka Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyagministracyjnymi, lokalizagji wspotrzdne
Bunktéw tyczenia obiektu oraz reperow, Dziennik 8l i Ksigge Obmiaru Robét oraz dwa e1gzemplarze

okumentacji Projektowej i dwa komplety dokumenitacietargowej ( z przedmiarami i SST).

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Jezeli w trakcie wykonania Robo6t oke sk koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawjaggo, Wykonawca spamdzi brakupce rysunki i ST na wiasny koszt i
przediay je Inzynierowi oraz Projektantowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodn& Rob6t z DokumentagjProjektove i SST.

Dokumentacja Projektowa, Szczegotowe Specyfikdeghniczne z przedmiarami robo6t oraz
dodatkowe dokumenty przekazane przegmera Wykonawcy stanowiczes¢ Umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nichsobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji W przypadku rozbimaosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow ohpwe
nastpujaca kolejnd¢ ich waznosci:




1) Umowa na wykonanie robét budowlanych, zawaiitaday Inwestorem a Wykonawgc
2) Szczegotowe Specyfikacje Techniczne z przedimiarobot,
3) Dokumentacja Budowlana ( Projektowa ).

Wykonawca nie mie wykorzystywa bitedéw lub opuszczew Dokumentach Umownych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub popriawe
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaialzgodne z DokumentacProjektov i
Specyfikacjami Technicznymi.

Przedstawione w Dokumentacji ProjektoWej tym w poszczegodlnych projektach hrawych )
materialy oraz ugglzenia i aparaty z podaniem producenta lub dastaalery traktowa jako
przyktadowe. Maliwe jest - w uzgodnieniu z lgnierem i Projektantem - zastosowanie innych,
réownowanych materiatow urgzen i aparatéw pod warunkiem zachowania parametnét@sciwosci
oraz standardu na poziomie niesziym od podanych w projekcie, niniejszych SS ilnym
dokumencie przedstawionym przez Inwestora.

Dane ok&one w Dokumentacji Projektowej i w Skdy uwazane za wartai docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatow i elementow budowli mad®c jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okre&lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie ra@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nigdh w petni zgodne z Dokumentadprojektows lub ST, i
wptynie to na niezadowalgja jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie zagpione
innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy, w tym rolbotvadzonych "pod ruchem®

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoBydw okresie trwania
realizacji Umowy a do zakdczenia i odbioru kicowego Robo6t. Roboty naileprowadzé zapewniaic
staly objazd strefy rob6t i dojazd do poszczegdtnyosesji ich gytkownikom.

Przed wejciem na Plac Budowy Wykonawca uzgodni z Inwestosposob zabezpieczenia robdt, w tym
Ew. oznakowania na czas budowy. O ile Inwestaada przedstawienia projektu tymczasowej organizaciji
ruchu obowazkiem Wykonawcy l\écv}/zm sporadzenie i zatwierdzenie takiego projektu.

W zaleznosci od potrzeb i pogpu Robot projekt organizacji ruchu ieoby¢ aktualizowany przez

Wykonawe na biezaco.
Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge xda akceptowane przezdpniera.

Fakt przygpienia do Robot Wykonawca obwa publicznie przed ich rozpogaiem w sposob
uzgodniony z Iaynierem oraz przez umieszczenie, w miejscacticidaeh okrélonych przez Inyniera,
tablic informacgnych, ktorych téé bedzie zgodna z odpowiednimi przepisami prawa. Tablic
informacyjne lkda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.

Wykonawca zorganizuje zaplecze budetasnym staraniem i na wkasny koszt.

Wszelkie koszty zabezpieczenia Terenu Budowyy tym np.: organizacja zaplecza budowy
z pracowniczym weziem sanitarnym, ewentualnego wykonania PT tymczawej organizacii ruchu
oraz wykonania i monitorowania tego oznakowania pockas budowy, zabezpieczenia drzew
i krzewbw przed zniszczeniem lub uszkodzeniem, itpnie podlegap odrebnej zaptacie i przyjmuije sk,
ze 3 one whczone w Cep Umowns.

1.5.5. Ochrongrodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowkek zné i stosowé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania Rob6t Wykonawcatizie:
a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stjj,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag¢ na celu stosowanieglo przepiséw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy orad#ie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla oséb lub whasrsai spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania. Stasugie do wymaga bedzie miat
szczegoOlny wzgd na:
1) Lokalizacg miejsc postojowych spgi, magazynéw, sktadowisk, ukopow i ulic dojazdotvyc
2) Srodki ostra@nosci | zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodmypytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
- maliwoscia powstania pzaru.
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Koszt zabezpieczenia Robot w zakresigpetnienia przepisow z zakresu ochrongrodowiska,
w tym takze kosztow zwazanych z wymogami i ustaleniami Dokumentacji Projetowej (w tym np.:
koszty transportu, sktadowania i utylizacji wszelkch odpadéw pochodgcych z budowy ), nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje sk, ze jest whczony w Cerg Umowng.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca%ﬂzi_e przestrzed@aprzepisOw ochrony przeciwparowe;. o

~ Wykonawca hdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie

przepls?\//,I na Terenie Budowy, w pomieszczeniachezxapl budowy oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢ sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgsém 0sob trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamigrem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykeaoy.

1.5.7. Ochrona wlastad publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable, punkty osnowy geodezyjnej, itp. ouagska od odpowiednich wiadzdacych
wilascicielami tych uradzex potwierdzenie informacji dostarczonych mu przema@aiapcego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni étawe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyichm
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego

rodzaju Robat, ktore majpy¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urgdzehr podziemnych na
terenie budowy, i powiadoginzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpguna Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia ipshalacji Wykonawca bezzwlocznie zawiadomi
Inzyniera i zainteresowane wiladze orggtie z nimi wspétpracowat dostarczajszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonaniu napraw. Wykonawedze odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchnirnzieurzadzex podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiizggo.

Koszt wypetnienia wymogow niniejszegozdziatu nie podlega odebnej zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest whczony w Cerg Umowna

1.5.7.a. Przewidywane roboty w zakresie isgwego uzbrojenia i nawierzchni.

1) Napotkan istniegca armatug urzadzer podziemnych uzbrojeniadgnieryjnego Wykonawca jest
zobownzany do wyregulowania do nowych ( projektowanycatzgddnych z uyciem betonu klasy co
najmniej B15 wg PN-B-06250 — w razie potizeblezy uszkodzone elementy wymi€ma nowe.

2) lIstniepce przewody uzbrojeniagnieryjnego ( kable teletechniczne, energetyczi&dye w wyniku
robo6t znajd sig pod nawierzchniami utwardzonymi, a roboty te ristaty przewidziane w projekcie

i przedmiarach, naly ostont przepustami ochronnymi ( np. z rur dzielonych wykonaniem warstw
podsypkowych i nadsypkowych wg SST D-04.02.01/04ykop zagsci¢ do 1s=1,0 wg PN-98/S-02205.
Dodatkowo stosowasie do ustalé podanych w SST. Roboty te winne podledadatkowej zaptacie na
zasadzie kosztorysu powykonawczego w oparciu okstaneyjcte w kosztorysie ofertowym Wykonawcy.

3) Przelaenie dostosowawcze istraeych konstrukcji drogowych na paizeniach konstrukcji
» Istniejaca — projektowana ”_ winne zoétkazdorazowo skalkulowane w cenie robdt podstawowych
na wykonanie nowych nawierzchni.

4) Dopeiné ustalé i wymogdw, wynikajcych z uzgodnie dodatkowych z eksploatatorami sieci
uzbrojeniowych.

1.5.8. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawaglbie przestrzedgaprzepisow dotycgeych bezpieczestwa
i higieny pracy. Wykonawca zoboyziany jest do spogezenia planu bezpieczgtwa i ochrony zdrowia
('bioz ) zgodnie z rozpoeglzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerw€@®2 r. w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczistwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiecsteva i ochrony zdrowia ( Dz. U. nr 120,
poz. 1126).



W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
War_unkachhnlebezplecznych, szkodliwych dla zdrawaz nie spetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

\_X/ykonawc_a zapewni igolzie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczgje, socjalne oraz dla
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej, w tym
planu bioz, nie podlegapdrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w Cenie Umownej.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochr@iiRobot i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane
do Robo6t od daty rozpoezia do daty wydania potwierdzenia zékeenia przez lryniera.

Wykonawca hdzie utrzymywa Roboty do czasy kmwowego odbioru. Utrzymanie powinnody
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadjblgmenty P/’fy w zadowakglym stanie przez caty
czas, do momentu odbiorudepwego. Jdi Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrieg to na
polecenlie layniera powinien rozpoaz Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.10. Stosowaniegdo prawa i innych przepisow

~ Wykonawca zobovqizan)&jest zr]élvysz?/s_tkie przepisy wydane przez wtadze centramejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktorgw jakikolwiek sposob zvgzane z Robotami igoizie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, ps@pii wytycznych podczas prowadzenia Robat.

‘Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizen lub metod i w sposob
gla(lczﬂy bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaagakopie zezwolg i inne odnéne

okumenty.

2. MATERIALY

2.1.  Zrbdta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrk staniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi spéaeg informacje dotycge proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lob wydobywania tywdteriatow i odpowiedniéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia priregniera.

_ Zatwierdzenie pewnych materiatow z danegudta nie oznacza automatycznie,wszelkie
materiaty z danegerodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
pozyskane z dopuszczalnegodia w sposob goty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych
w czasie pogpu Robot.

2.2. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamibk materiatdow mogby¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdawosci.

Wynik tych kontroli gdzie podstawy akcelp_tacji okrglonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.
W przypadku, gdy laynier bedzie przeprowadzat inspekojvytworni beda zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier kxdzie miat zapewnicnwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekgcji,

b) Inzynier bedzie miat dostp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni gdzie odbywa si
produkcja materiatdw przeznaczonych do realizaojioudy.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z Terenu
Budowy, adz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie
tych materiatdbw do innych rob6t, e dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychearialtdw zostanie
przewartdciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajdusie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, lb‘czsmz Z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.



2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydula one potrzebne do
Robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczerraamowaty swej jakasé i wiasciwosci do Robot i
byly dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca tYmc_zasowe%o sktadowanigdip zlokalizowane w ot%)ie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zommmanych przez Wykonawc

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobow.'zanK do tzywaniaF'{edynie takiego spytt, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakowykonywanych Robot. Spgzuzywany do Robot powinien l6yzgodn
z oferh Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w S
lub PB; o ile Inwestor wymagaktzie wykonania PZJ lub projektu organizacji Robgprztem
zaakceptowanym prze\é\gyniera; w przypadku braku ustaler takich dokumentach spitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i Wzdajnéc’ sprztu bedzie gwarantowaprzegowadzenie Robdét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidokhyniera w terminie przewidzianym Umaw
Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robot ma byitrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotygazymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy fynierowi kopie dokumentow potwierdzaych dopuszczenie spta do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa i ST przewiglupozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadoniyimiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
gkce_ptacq przded uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji layniera nie mae by pdzniej zmieniany

ez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
Umowy, zostan przez Irryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Rob6t

4, TRANSPORT

_ Wﬁkonawca jest zoboyzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktore nie wplyma
jakos¢ wykonywanych Robot | wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu dnizie zapewniaprowadzenie Robot zgodnie z zasadami d&rg/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyimera, w terminie przewidzianym UmawPrzy ruchu
na ulicach i drogach publicznych pojazdyllp spetnig wymagania dotyece przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych afmn na osie i innych parametréw technicznystodki transportu nie
odpowiadagce warunkom Umowy na poleceniezymiera lgda usungte z Terenu Budowy. Wykonawca
begdzie na bigaco usuwa na wiasny koszt , wszelkie zanieczyszczenia spowade jego pojazdami na
ulicach i drogach publicznycloraz na dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogollne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rabgotinie z Umowy, oraz za jakét
zastosowanych materiatow i wykonywanych Roboétchazigodnée z Dokumentagj Projektov,
wymaganiami ST oraz poleceniamiymiera ( ewentualnie PZJ i projektu organizacjiaop

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgsai
wszystkich elementow Robdt zgodnie z wymiaramzgdnymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej,
lub przekazanymi na §mie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek ledu spowodowanego przez Wykonawwe wytyczeniu i wyznaczaniu
Robét zostam jesli wymaga bedzie tego laynier, poprawione przez Wykonawna whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Roboét lub wyznaczenia wgstikprzez Irzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od OdeVV\\/II)édZia"éOi za ich doktadnét.

Decyzje Irkyniera, dotyczce akceptacji lub odrzucenia materialow i elemeniRokot eda Oﬁarte
na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumenfaijektowej i w SST, a tak w normac

I wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier uyvz%l;dnl wyniki bad& materiatow i Robot, rozrzuty
normalnie wys{pujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswli@adczenia z przeszoi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam kwestke.
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Polecenia Ipyniera Igda wykonywane nie pfniej niz w czasie Przez niego wyznaczonym, po ich
\c;\tlrzig/manlu przez Wykonawcpod graba zatrzymania Roboét. Skutki finansowe z tego tyfbmosi
ykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Jeeli Specyfikacja Ogoélnych Warunkow Zamowienia gkrkoniecznd¢ przedstawienia PZJ naspiie
oznacza toze do obowazkéw Wykonawcy hdzie nalee¢ opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zaﬁewnlenla jdkq w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykeania Robot,
mozliwosci techniczne kadrowe i organizacyjne gwaraggejwykonanie Robot zgodnie z Dokumendac)
Projektows, SST, oraz poleceniami I ustaleniamiytniera

Program zapewnienia jag@ powinien zawier&

a) c&s¢ 0golm opisupca: ] . ) . 3
» organizag wykonania Robot , w tym terminy i sposéb prowadadrobaot,
organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robat,

* bhp,

» wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

» wykaz os6b odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania poszczegdélnych
elementéw Robdt,

» system (sposob i procediproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych
Robét,

e wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamsiedecé prowadzenie badd,

* sposob oraz foremgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmdw sterggych a take wychganych wnioskdéw zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fonnzekazywania tych informacji 2gnierowi;

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kadego asortymentu Robot:

* wykaz maszyn | ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo - kontrolne,

* rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu do magazynowania i zatadunku rizéésv, Spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedhtitia wtasciwosci w czasie transportu,

* sposOb i procedgipomiarow i bada (pobieranie probek, legalizacja i sprawdzaniedren,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wyramia mieszanek i wykonywania
poszczegdllnych elementow Robdét,

* spos6b pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgini wymaganiom.

Jezeli Specyfikacja Ogolnych Warunkow Zamowienia nigrewadzi konieczniei przediaenia
PZJ wszystkie powagsze zagadnienia winne dgmowione i zapisane w trakcie przekazania Terenu

Budowy.

6.2.  Zasady kontroli jakasci robot.

_ Celem kontroli jakéci Robot lzdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zalazong jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok Rob6t i jakéci materiatow.

Wykonawca zapewni system kontroli,aatapc personel laboratorium, splgzzaopatrzenie [
wszystkie urzdzenia niezédne do pobierania probek i badanateriatéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofyinier maze z&adac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowaltaj. Wykonawca tdzie
E{rzeprowadzapomary i badania materiatow oraz Robot zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze

oboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi @kidmentacji Projektowej 1 SST.

‘Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwosci s okreSlone w SST, hdzw
odpowiednich normach i wytycznych. W pr_zipadku, %dlyzosta’fy one tam oldlene, Inzynier ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwvikonanie Robo6t zgodnie z Umaw

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liadateriatdw ponosi
Wykonawca




6.3. Pobieranie probek

Probki lzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie metod statystycznych, opartych na zasad
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt z jednakowym prawdopodolisgtwem
wytypowane do bada

Izynier kedzie mi€ zapewnion mazliwosé¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie fyniera Wykonawcaduizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez WP/konaw@ usungte lub
ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowyekldd pokrywa Zamawiaicy o ile wyniki badé nie
potwierdz watpliwosci co do ich ziej jakéci.

_Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez iyniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawdo badéa wykonywanych przez liyniera keda odpowiednio opisane
i oznakowane, w sposGb zaakceptowany przamiera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydh przeprowadzoneggodnie z wymaganiami odnénych
(obowiazujacych w okresie wykonywania danych robét) polskicimorm i przepiséw zwigzanych.
W szczeqgdlnéci nalezy znaé i stosowa sie do wszystkich obowazujacych polskich norm, w tym
europejskich norm zharmonizowanych z dyrektyva 89/106/EWG.

W przypadku, gdy normy nie obejmjgkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowa
mozna wytyczne krae/(\)/we, albo inne procedury, zaakegpte przez layniera. Przed przyspieniem do

omiarow lub bada Wykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru luldéaia.
0 wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedsta psmie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej,
nie p(')inie}/jednak nt w terminie okrélonym w SST, w Umowie ( lub wPZJ).

Wyniki bada (kopie) zda przekazywane ktynierowi na formularzach wg dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lryniera.

~ Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzania, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatowyadta ich wytwarzania, i zapewniona medie wszelka
potrzebna pomoc ze strony Wykonawcy i producentznzdow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroblsdt prowadzonego przez Wykonayc
bedzie ocenia zgodnad¢ materiatow i Robot z wymaganiami ST na podstawyaitow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

InZ?/nier maze pobiera probki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bad#& wykaza, ze raporty Wykonawcyamiewiarygodne, to tynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaimmemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lutatkowych bada
albo oprze si wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgétnoateriaféw i Robot z Dokumentac]
Prog')ektow;c i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtéchylub dodatkowych bada pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawe.

6.7.  Aprobaty techniczne ( wzgidnie atesty ) jakgci materiatow.

Przed wykonaniem baflgakosci materiatow grzez WykonawgcInzynier maze dopyci¢ do wycia
materialy posiadage certyfikat zgodmiei z PN, aprobattechniczi lub ew. atest producentayane

dalej umownie aprobat ), stwierdzajcy ich petra zgodnd¢ z warunkami podanymi w ST, W przypadku
materiatow, dla ktdrych aprobaty wymagane przez ST, kda partia dostarczona do Robétbie

posiada aproba¢ okreslajaca w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przeoyestada posiada
aprobaty wydane przez producenta, poparte w rzmreeE)y wynikami wykonanych przez niego bada
Kopie wynikéw tych badabeda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.

Materiaty posiadace aprobat mog by¢ badane w dowolnym czasiezgdi zostanie stwierdzona
niezgodnéc ich wiasciwosci z ST to takie materialy zostandrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovaiazujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazywania Wykonawcy Terenu Buddakaca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfioza prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ohawacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.
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Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na bigco i bﬂ;da‘_dott;czgé przebiegu Robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioejny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiske Stanowiska sibowego. Zapisy ¢rla
czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bez przerw.

Zalczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeimida oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kyniera.
Do Dziennika Budowy naky wpisywa& w szczegolnéci:
» dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
* dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,
* terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegolnych elementoéw Robot,
* przebieg Robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w
Robotach,
e uwagii polecenia lzyniera,
* daty zaradzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu,
e zgloszenia i daty odbiorow Robét zand@jch, ulegajcych zakryciu, ogciowych i
koncowych odbiorow Robdét,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
» stan pogody i temperatupowietrza w okresie Robo6t podleg@ajch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,
* zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji
Projektowej,
* dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania Robot,
» dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
» dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych bada
Z podaniem, kto je przeprowadzat,
* wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,

* inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budovggd
przedi@one Ireynierowi do ustosunkowaniagsi _ o
Decyzje layniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpig zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.
~Wpis Projektanta do Dziennika Budowy_obl'cglrﬁzé/niera_do ustosunkowanisgsProjektant
nie jest jednak stranUmowy i nie ma uprawniedo wydawania polegéeWykonawcy Robot.

(2) Ksiega Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwataj na rozliczenie _faktycznego pest kazdego z
elementéw Robd6t. Obmiary wykonanych Roboét przepdzaaess¢ w sposéb aigty w jednostkach
przyjetych w wycenionym w przetargu Kosztorysie i wpisdgeKskgi Obmiaru.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzetae jak@ci materiatow, recepty robocze

i kontrolne wyniki bada Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej zynierem.
Pokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robd6t. Winny IByudostpnione na kadezyczenie
nzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsoprécz wymienionych w pkt. 1-3 naptijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego — decyzja o zatwierdzenileRioj
Budowlanego i udzieleniu pozwolenia na budpdecyzja zezwalaga na realizagjinwestycji
drogowej, itp.,

b) protokotly przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i irumaowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustae

f) korespondenegjna budowie.
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(5) Przechowywanie dokumentow budowy _ o -
_Dokumenty budowylta przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomied
zabezpieczonym. ) o _ _
~ Zaginycie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodufoj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
~Wszelkie dokumenty budowydh zawsze dogpne dla Iityniera i przedstawiane do wglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogodlne zasady obmiaru Robot
~ Obmiar Robot gdzie okrala¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Do&otacy

Projektows i SST, w jednostkach ustalonych w wycenionym wefarmyu Kosztorysie.

W uzasadnionym przypadku (‘umowa ry@ttowa na wykonanie robot) za zgoslobu stron
Umowy mazna odstpi¢ od prowadzenia ksag obmiarowych przyjmujac wielkosci przedstawione
w przedmiarze jako obownzujace.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po powiadomidmiyniera o zakresie obmierzanych Robot
i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tyrminem. Wyniki obmiaru dzla wpisane do Ksigi
Obmiaru. _Jednostki obmiarowe naterzyjmowa zgodnie z odpowiednimi przedmiarami robot

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych w wycenionym w przetargu
Kosztorysie lub gdzie indzie] w Specyfikacjach Tecznych nie zwalnia Wykonawcy od obawku
ukonczenia wszystkich Robot. &tne dane zostarpoprawione wg instrukcji kyniera na gimie.

Obmiar gotowych Roboteblzie przeprowadzony z ¢gtaécia wymagam do celow okresow
ptatngci ustalonych w Umowie na rzecz Wykonawcy - lubnmyim czasie ok&onym w Umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawe Inzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci Robot i materiatéw

Diugasci i odlegtasci pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeli Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych Robot nie wymagaggo inaczej, oljosci
beda wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przeZredni przekroj, powierzchnie jako dtugo
pomnaona przez szerokoi w danym przekroju itp.

llgci, ktore mag by¢ obmierzone wagowogda wazone w tonach lub w kilogramach zgodnie
Z wymaganiami ST.

Generalg zasad jest, aby przyjmow&jednostki zgodnie z jednostkami zamieszczonymrzegmiarach.

7.3. Urzdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rokgklzaakceptowane
przez Irkyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzeniate
lub sprat wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduizie posiadawazne swiadectwo legalizacji. _
Wszystkﬁe gr/adzema pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzane przedggziowym lub kaicowym odbiorem Robot, a tadé w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

Obmiar Rob6t zanikaych przeprowadzaesiv czasie ich trwania.
Obmiar Robo6t podlegaych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

N Roboty pomiarowe do obmiaru oraz neehe obliczeniadzla wykonane w sposob zrozumiaty
I jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchuti obgtosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Kgi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mbgc¢ dolaczone

w formie oddzielnego zatznika do Kstgi Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z/imerem.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Rodzaje odbioréw Robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST i warunkéw UmowRRoboty podlegajnastpujacym
etapom odbioru przy udziale Wykonawcy:

a ) odbiorowi Robot ulegagych zakryciu,

b ) odbiorowi czéciowemu,

¢ ) odbiorowi kacowemu,

d ) odbiorowi ostatecznemu.

8.2.  Odbiodr Robot zanikacych i ulegapcych zakryciu

Odbior ten polega na finalned' oceniesdoi jakosci wykonywanych Robdt, ktore w dalszym
Erocesie realizacji ulegreakryciu. R:dzie dokonany w czasie uiaviajacym wykonanie ewentualnych
orekt i poprawek bez hamowania ogdinego gmsRobot.

Odbioru Robo6t dokonujezimier.

_ Gotowdai¢ danej cgsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dieiyika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j niz w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika i powiadomieniu o tym fakcie hyniera.

Jakac¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier naJ)odstawie_dokumentéw__zawiqngrjch
komplet wynikow bad& laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawia konfrontacji z
Dokumentagj Projektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.  Odbior czsciowy.

Odbior ten polega na ocenies’idxi)ii%k)oéci konanych cgsci Robo6t. Odbioru cgciowego Robot
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze i@mwym Robot.

8.4.  Odbioér koncowy Robot

~Odbior kaicowy golega_na finalnej ocenie rzeczywistego wykioaaRobot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartcsci. Catkowite zakaczenie Robot oraz gotow®do odbioru kacowego kdzie
fst\l/(werdlzona przez Wykonawevpisem do Dziennika Budowy z bezzwiocznym powiathmem o tym
akcie Inzyniera.

Odbidr kmcowy Robot nagpi w terminie ustalonym w Dokumentach Umownychzdicod dnia .
potwierdzenia przez #yniera zakéaczenia Robot i przyggia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.5.

Odbioru kaicowego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zaajgeigo W obecri@i Inzyniera

i Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jakiowej ha Eodstawe przedionych
dokumentoéw, wynikéw bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiovykonania Robot z
Dokumentagj Projektova i odpowiednimi SST.

W toku odbioru kacowego Robot komisja zapozna girealizacj ustalé przyth%ch w trakcie odbiorow
Robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Rolzépetniageych i
Robot poprawkowych .

W Erzypadkach niewykonania wyznaczonych Robo6t pal ch, Robot uzupetniagych lub Robot
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czysaia ustala nowy termin odbioru koowego.

W przypadku stwierdzenia przez Komgisje jaka¢ wykonywanych Rob6t w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od Wymaganef Dektacy PrOJektov.m‘t]mZT z uwzgtdnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzéstwa ruchu, komisja

dokona potgcen, oceniagc pomniejszog wartas¢ w stosunku do wymageprzyjetych w Dokumentach
Umownych.

8.5. Dokumenty do odbioru kaicowego Robét.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiofickarego Robot jest protokdt odbioru
koncowego Robat, spogdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru kaacowego wykonawca jest zobaaany przygotowé&nastpujace dokumenty:
- Dokumentagj Projektovg z naniesionymi zmianami,
- Specyfikacje Techniczne,
- uwagi i zalecenia ltyniera, zwlaszcza przy odbiorze Robo6t zanikggh i ulegajcych zakryciu,
i udokumentowanie wykonania jego zalkece
recepty i ustalenia technologiczne,
Dzienniki Budowy (i ew. Ksigi Obmiarow ),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baglaoznaczé laboratoryjnych zgodnie z ST (i ew. PZJ),
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- aprobaty techniczne, wezghie atesty jakiciowe wbudowanych materiatow,

- opinie technologicza sporadzors na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw
zahczonych do dokumentdw odbioru, a wykonanych zgodr8& (i ew. PZJ),

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez Zamayaegjo.

Sprawozdanie technicznedizie zawieré&:
- zakres i lokalizagjwykonywanych Robdét,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do DokumgnProjektowej,
- uwagi dotycgce warunkéw realizacji Robat,
- dat rozpocecia i zak@czenia Robot.
W prz%padku, gdy wg Komisji, Roboty padgledem \Brzygotowania dokumentacyjnego ngea
Eotowe do odbioru kicowego, komisja w porozumieniu z ykonayémznaczy ponowny termin odbioru

oncowego Robot. Wszystkie zadzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetriag txda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawego.

Termin wykonania Robét poprawkowychobig&t uzupetniajcych wyznaczy Komisja.

8.6.  Odbior ostateczny

~Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych Roligzanych z usugtiem wad _
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odmétateczny ddzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu zglydnieniem zasad odbioru koowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogdlne

~ Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa, skalkulowana ﬁrzez Wykanaa jednostk
obmiarowa ustalomn dla danejclooz cji Kosztorysu w przetargu ( chgbdJmowa okréli inny sposéb
rozliczenia rob6t, na przyktad w formie ceny rytaalej za caté¢ wykonanych robot ).

Cena jednostkowa musi obejméwazystkie skladowe.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykoaaapozya w Wycenionym Kosztorysie
( podana cena podzielona przezdlgednostek obmiarowych ) jest ostateczna i wykluozaliwose
zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie Robottybh ta pozycp kosztorysow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1) Warunki Umowne wraz ze SIWZ.

2) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlar@z.(U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 zzpézm. ).

3) Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&G01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej ( Di. Nr 138, poz. 1555).

4) Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. w sprawie informacji dotygzej
bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpidgste/a i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

5) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pmtjich ( Dz. U. Nr 14, poz. 60 z jdejszymi
Zmianami ).
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D-01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY
| PUNKTOW WYSOKGCIOWYCH.

1. USTALENIA WSTEPNE

1.1. Przedmiot SST

_ Przedmiotem niniejszej SST jest wyznaczenie wnierprojektowanej trasy ulicy, lokalizacji
zjazdu, chodnikéw, ziefebw, itp.; zabezpieczenie i oklenie punktow wysokaiowych oraz wykonanie
robot pomiarowych przy wytyczaniu przebiegugdrych posadowienia innych elementow.

1.2 Zakres robot obgtych niniejsza SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyprowadzenia robot w ramach inwestycji pod n@azw
» Modernizacja drogi wewgtrznej w Stawnie ”. lléci rob6t do wykonania precyzuprzedmiary robot.

13 Zakres prac pomiarowych

~ Prace pomiarowe obejmpwszelkie czynngci zwiazane z odtworzeniem w terenie projektowanych
rozwiagzan zgodnie z dokumentacprojektovws. Dane szczego6towe dotygre planu sytuacygne 0 podano na
rysunkach w PB-W, w przekrojach poprzecznych oyammkach uzupetniagych. Szczegoty planu
sytuacyjnego naky odmierz& wg podanych wymiarow. W zakres prac wchpdasepujace czynnéci

a) ew. zabezpieczenie punktéw osnowy geodezyjnej
b) zabezpieczenie na czas rob6t punktéw bazowych

c) wytyczenie i zabezpieczenie punktéw gtdwnypbmocniczych osi trasy drogi i uzbrojenia w
dowizaniu do punktéw bazowych lub wspdaidnych,

d) ewentualne wytyczenie i wskazanie dodatkownggierow roboczych Wykonawcy,
e) wytyczenie profilu podiinego i przekrojéw poprzecznych,

f)  wyznaczenie lokalizacji ugdzenr, ktore musz by¢ wykonane przed uf@niem nawierzchni
i podbudowy ( przewody energetyczne, teletéczne, sanitarne, studzienki rewizyjne, itp. ).

1.4 Ogoblne wymagania dotyegce robot

~ Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét oraz ich zgodiéaz dokumentagj
projektow, niniejsz SST oraz poleceniamiiyniera.

2. MATERIALY
Do utrwalenia punktow proponujezsstosowa :
- rurki metalowe d = 20 - 50 mm o diggomin. 50 cm,
- paliki drewniane z gwalziem osrednicy 10 - 15 cm i diugai min. 50 cm.

3. SPRZET

Do wyznaczenia punktow gtéwnych, pomocniczychzqgsiatych nalgy zastosowé profesjonalny
sprzt geodezyjny zapewnigy niezigdna doktadnd¢ pomiardw.

4. TRANSPORT - Nie wysipuje.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ustalenia ogdlne

1) Prace pomiarowe powinn&day\%konane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia (instrukcje GUGIK). Wykonawca ponospodiedzialné¢ za nasfpstwa niezgodnii _
wykonanych prac z Projektem, zmianami wprowadzonymez Irzyniera oraz ustaleniami zawartymi w
Umowie i Specyfikacjach.

2) O ile Wykonawca uzna za niezime zatagenie w terenie dodatkowych reperow roboczych, wéasqmo
ich zal@eniu dostarczy thynierowi ich spis ze szczegdtowym opisem.

3) Wykonawca wytyczy i zastabilizuje w tereniengty gtéwne i pomocnicze osi tras i dostarczy
Inzynierowi ich opis.

4) Wykonawca powinien natychmiast poinforméwazyniera o jakichkolwiek kidach wykrytych w
wytyczeniu obiektu.

5) Wykonawca winien sEraWdziczy redne terenu oké&one w Prc_)je;kciezs_z?odne Z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzi istotne zdice, to powinien poinformoweo tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu nie powinnody takim rejonie zmieniane przed peciem odpowiedniej decyzji
przez Irkyniera.

6) Wykonawcaéest odpowiedzialny za ochyevszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Odtworzenie punktow pomiarowych szezonych przez Wykonawéwiadomie lub na
skutek zaniedbania ogithzie sk na koszt Wykonawcy.

7) W przypadku wysapienia takiej konieczri@i Wykonawca w uzgodnieniu z odpowiednimsr@ikiem
Geodezyjnym dokona przeniesienia punktow osnow eggdych, kolidujcych z zakresem projektowym
opracowania. Roboty te winne zastealizowane na warunkach i w sposob zaakceptp odniony
przez odpowiedni €odek Geodezyjny.

5.2. Wyznaczenie osi ulicy / drogi.
1) Tyczenie osi naly wykona w oparciu o punkty gtdwne trasy (wsp&dne xiy).

2) Osie winne by wytyczone nie rzadziej hico najmniej w miejscach zaonych przekrojow
poprzecznych w PB-W,

3) Punkty bazowe winny lbyzastabilizowane w sposob trwaty i dagéne do punktow pomocniczych
potozonych poza granicrobot ziemnych.

4) Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczosejras ulic w stosunku do projektu nie 7ady¢
wieksze nk 5 cm.

5) Usungcie trwatego oznaczenia punktow na osi dopuszczabiaylko wtedy, jeeli Wykonawca zagpi
je tg)deWlednlml oznaczeniami po obu stronach Ulibykrawedzi wykopu, umieszczonymi poza graqic
robot.

5.3.  Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

1) Wyznaczenie przekrojow poprzecznych polega yenaczeniu sytuacyjno-wyso@owym osi ulicy,
linii krawegznikow, skrajnych obrzgy, sciekow, chodnikéw kciezek rowerowych, parkingéw, itp.

2) Przekroje poprzeczne powinny¢hyyznaczone w miejscach oklenych dokumentagjprojektows,
oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia, zaakceptowanych przegiera.

3) Do wyznaczenia stosowazpilki z petéw metalowych.

5.4.  Wyznaczenie urgdzen obcych

Przed rozpoegiem robdt drogowych natg wytyczye éi_zabezpi_ec ) urzdzenia podziemne.
Identyfikacja istniejcego uzbrojenia winnaesodby¢ w obecneci wtasciciela lub administratora.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

_ Kontrolg jakasci prac pomiarowych natg prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT
1) Jednostkobmiarove rob6t zwhzanych z odtworzeniem tras drég i uzbrojenia wrtiergest 1 kilometr.
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2) Jednostkobmiarows rob6t zwhzanych z lokalizagj koryta pod nawierzchnie w terenie jest 1 hektar.
3) Obmiar rob6t zwaizanych z lokalizagjistniepcych uradzen obcych uznaje siza ugte w kosztach
wpkt1i?2.

8. ODBIOR ROBOT

~ Odbior robodt zwranych z odtworzeniem trasy ulic, guzen istniepcego i projektowanego
uzbrojenia oraz przeniesienia / zabez_pleczenlaéjwych punktéw osnow geodez;gnyc_h rgsie na
sttame szkicow i dziennikéw pomiarow geodezymiub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore
ykonawca przedkiada ignierowi, oraz stwierdzenia istnienia zastabiliza punktow.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

Platn& za wykonane jednostek jak w pkt. 7. rglerzyjmowa& na podstawie szkicow i
plzienn_ik(éw poIni)arowych geodezyjnych lub protokotunkoli geodezyjnej, chybze Umowa postanowi
inaczej ( ryczatt ).

Cena wykonania robot obejmuje :

- wyznaczenie punktow gtownych trasy i punktow akciowych, w tim osi przebiegu ulicy,

uksztattowania wysokoiowego (spadkow) i uksztattowania w przekrojacprgecznych i

plrofllach,podhznych oraz osi i rdnych posadowienia istnigjego i projektowanego uzbrojenia i jego

elementow,

uzupetnienie osi tras punktami dodatkowymi, _ _

wyznaczenie przekrojow poprzecznych wedtug gatoue ewentualnym zagzczeniem,

wykonanie pomiarow bigcych w miag postpu robot zgodnie z dokumentagrojektows,

ewentualne zabezpieczenie kolighyjch punktow osnow ?(eodezygnyc_h, z zachowanierepsdw

geodezyjnych i ustald warunkow odpowiedniegostbdka Geodezyjnego,

- stabilizowanie punktow w sposoéb trwaty, ochrataprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiapce odnalezienie i ewentualne odtworzenie punktow.

10. PRZEPISY ZWRKWZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykanjia prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstagaestyciji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnovzopta, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpdGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpleGiK 1983.

N

Nooh~®
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D-01.02.04. ROBOTY ROZBIORKOWE.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Teclnigj awymac?ani_a_ dotyeﬁe wykonania i odbioru
robdt zwazanych z rozbidrkistniepcych elementow ulicy / drogi i innych materiatbve@enaczonych do
rozbiorki, zlokalizowanych w okbie robaét.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stosowane jako dokument przetargowy i kontraktpway zlecaniu
i realizacji rob6t w ramach inwestycji pod nazw, Modernizacja drogi wewtrznej w Stawnie ”.
1.3. Zakres rob6t obych ST.

llasci robot podano w przedmiarze robot.

1.4. Okrdlenia podstawowe.

Okrélenia $ zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaqpodanymi
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.5. Ogélne wymagania dotygz robot.
Ogoblne wymagania dotyge robo6t podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogl6in

2. MATERIALY - nie wystpuja

3. SPRZT.

Sprzt powinien odpowiadapod wzgkdem typow i ilgci wskazaniom layniera.
Do wykonania robot zwzanych z rozbiorkelementéw ulic zalecagsstosowa:
- mitoty mechaniczne typu "Arrow"

tadowarki,

samochody gzarowe,

mioty pneumatyczne,

pity, frezarki,

tomy i kilofy.

4. TRANSPORT.

(_)gi()lne wymagania dotygz transportu podano w ST D- 00.00.00. "Wymag@mgalne" punkt 4.
Materiat z rozbiorki nalgy przewozé transportem samochodowym na odlégtazgodnion

z Inwestorem i laynierem — w przedmiarze odleggookreslono na do 3 km dla wszystkich odpadow
(np. ziemi z wykopow, gruzu, itp). _ o

Materiaty nie lgdace whasnécia Inwestora przekazach witascicielom.

5. WYKONANIE ROBOT.

W ramach Dokumentacji Projektowej przevigdsie wykonanie dé¢ duzej ilosci robot rozbidrkowych
— demontataw betonowych i kragznikdw, warstw bitumicznych z podbudowami,e@d ogrodzenia
gimnazjum, itp. Zostanréwniez pozyskane znaczne $ld ziemi z wykopow, w tym réwniez wykopow
pod uzbrojenie sanitarne. Zgodnie z uzgodnierdénwestorem zagospodarowanie odpadow pociuydh
z realizowanych robét ( gruz betonowy, bitumiczzigmia z wykopdw, ew. materiaty odzyskane, it{y
w gestii Wykonawcy Robot.
Ziemie z wykopéw ( nadwiki nad planowanymi nasypami ) najeutylizowa tylko zgodnie z ustaav
0 odpadach. Odpady nie nagtag se do ponownej przerébki ( np. do przekruszeniah@vnego
wbudowania w ramach innych zadiawestycyjnych ) winne zostavywiezione na wysypisko
i zneutralizowane z zachowaniem przepiséw z zakoesuwonysrodowiska.
Materiaty metalowe sprzedav punktach skupu ztomu.
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Zamawiajcy bedziezadat od Wykonawcy Robét dokumentdw potwierdeggh utylizacg
wszelkich odpaddéw pochogtzych z realizacji przedmiotowej inwestyciji.

Obiekty znajdyre s¢ w pasie robot drogowych, nie przeznaczone do gsianipowinny by przez
Wykonawe; zabezpieczone przed uszkodzeniem. _ _ _ _ o - _
Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania (niekoniecznieyptej inwestycji) powinn
by¢ usuwane bez powodowaniagdnych uszkodze przekazane wigicielowi. Poziomu odzysku dla
prefabrykatow betonowych ( np. kraimikow, ptyt typu POZBT z podbudoéw ) w dokumentanje
okreslono (w gestii ldyniera oraz przedstawicieli Inwestora ).

Do zackcia wszystkich krawdzi na wcinkach / patzeniach nawierzchni nahe uzy¢ pity do cicia
nawierzchni drogowych SzczegOla piecz w tym zakresie naly obja¢ pofaczenie z istniejca
bitumiczry $ciezka rowerows ( pocatek opracowania - km 0+006,8 ), ktére unglerykona bardzo
starannie i estetycznie poprzez rai@ na peta grubagé nawierzchni.

Ewentualne doty (wykopy) powstate polidzce winne by tymczasowo zabezpieczone.
W szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesi nich wody opadowej. Wszystkie pozostate doty
(wykopy) naley wypetnic warstwami, odpowiednim kruszywem do poziomu otpezajo terenu i
zagscic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jad@ Robét podano w SST D- 00.00.00 "Wymagania @%m)unkt 6.
Sprawdzenie jakwi robdt polega na sprawdzeniu kompldtiavykonanych robot rozbiorkowych.
Zagrszczenie gruntu wypetng@gego ewentualne doty %(I) usetych fragmentach nawierzchni i innych
elementach powinno spehdiadpowiednie wymagania olitene w SST D-02.01.00. "Roboty ziemne (...)".

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostki obmiarowe robdt awénych z rozbidrkami przyjmowazgodnie z odpowiednimi
przedmiarami robot, w tym mmlzy innymi: =~
-1 m2 — rozebrania nawierzchni a/ezdnl, z;azq)._? z wywozem na odl. do 3 km,
-1 mb — rozebrania, kr%imkc’)w, ckcia kravwedzi pita, itp.,

-1m3 - rozet()jrla%i?( taw betonowych oraz dla grumaz z czynngciami transportowo-zatadunkowymi
na odl. 3 km,

-1T - ew. dlawywozu materiatdw odzyskangpehodl. 3 km.

8. ODBIOR ROBOT.

Ma zastosowanie punkt 8 "Wymagania Ogolne” o _
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny kestgrminie ustalonym z kynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

O%c')lne ustalenia dotygz podstawy ptatrigi podane w ST D- 00.00.00 "Wymagania Ogoélne”

punkt 9. Cena wykonania robot, oprocz robot zasagoh, obejmuje rownieodwiezienie materiatéw z
rozbiorki poza teren budowy z zachowaniem olawacych przepisbw prawa w zakresie ochrony
srodowiska. Wykonawca winien w wycenie u ic ponadto ewentualne koszty zgane z
przekazaniem materiatow z rozbiorki poszczegoélnytaseicielom oraz_koszty sktadowania i utylizacji
odpadoéw ((w tym optaty ) z zachowaniem odpowield przepiséw prawnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
1. PN-98/S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zieyamagania i badania
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D-02.00.01. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE.

1.  WSEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji jaskonanie robot ziemnych pod projektowane elementy
drogowe, uzbrojeniowe oraz dla robot towaragszh.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST stanowi podsteso okrdlenia kontraktowej ceny robét ziemnych oraz élkae
wymagania dotyce wykonanie robot ziemnych.

1.3. Zakres rob6t obfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotypzowadzenia robot ziemnych pod nazw
» Modernizacja drogi wewgirznej w Stawnie " — w uzupetnieniu SST D-04@01.

llosci robét do wykonania podano w odpowiednich przeaath robot.

1.4. 0Ogo6lne wymagania dotyce robét

Roboty ziemne winny byvykonywane zgodnie z wymogami SST, odpowiednininrami
podanymi na kécu niniejszej SST, projektem i zaleceniamiyiniera. Przed przyspieniem do drogowych
robét ziemnych naly bezwzgtdnie zakaczye wszelkie roboty instalacyjne i przygotowawcze
( rozbiorkowe). Teren pod budewelementow drogowych w pasie rob6t ziemnych, w saiggh dokopow
I w innych miejscach wskazanych w dokumentacji gktywej powinien b§ oczyszczony z humusu i/lub
darniny. Warstwa humusu powinn&trdjeta z przeznaczeniem dofbejszego aycia przy wbudowaniu
w nasypy wyroéwnawcze pod ziéleami oraz ewentualnie do innych czyiciookreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie naduamusu powinno ldwykonane zgodnie ze
wskazaniami layniera lub przedstawiciela Inwestora.

2. MATERIALY ( GRUNTY)

Do projektowania prayp grug nosnosci G2 — zastosowane zostalty wzmochnienia stabego
podiaza gruntowego na bazie kruszyw ( zamiennie PB-Wudpgza zastosowanie gruntocementu ).
W przypadku stwierdzenia roziigsci co do charakteru gruntéw w podto (podczas wykonawstwa robot
ziemnych) nalgy z udzialem Projektanta skorygoévarzyjete rozwizania konstrukcyjne (w zakresie
doprowadzenia podia do kategorii G1). Projekt dopuszcza révinime rozwizania w zakresie
doprowadzenia podia do kategorii G1 pod warunkiem uzyskania akegip®aojektanta.

3. SPRZET

~ Wykonawca uyje sprrétu, ktéry zostanie podany w ofercie i uzyska akdepgniera. Sprzt ten
bedzie stale utrzymywany w dobrym stanie techniczniyitzba maszyn i ich wydajié bedzie
dostosowana do ifoi robot ziemnych.

4, TRANSPORT | SELEKCJA (GOSPODARKA) GRUNTEM Z UK OPOW

Wykonawca ma obowkek zorganizowania transportu z uwglflieniem wymogow bezpieczstwa.
Gabaryty i obcjzenie na é powinno odpowiadaobowihzujacym wymogom. Skutki finansowe i prawne
wynikajace z niedotrzymania w/w wymogéw Ob)rf:acij]q Wykonawe.

Projekt przewiduje znacamadwyke wykopow nad nasypami. Sleykonawca ma mdiwos¢ i jest
zobowgzan&/ do selektywnego przeprowadzania robot ziemnykhatay z ogolnej iléci ziemi z ukopow,
w tym z wykopdw pod roboty uzbrojeniowe i towarzysz, wybra najodpowiedniejsze grunty do
wbudowania w przewidywane nasypy uzupettajpod terenami zieleni ( grunty zzwawartdcia czgsci
préchnicznych - na wbudowanie w dolne warspjektowanych trawnikow ).
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Odwodnienie pasa robot

_Roboty ziemne winny yprowadzone w taki sposob, aby grunty byly zabezuere przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca powinieile warunki terenowe tego wymagajvykon&
urzadzenia, ktoére odprowadavode poza obszar rob6t ziemnych.

Powierzchniom gruntu najenadawa wiasciwe, ze wzgidu na odwodnienie, spadki. Wszelkie
szkody, wynikte ze zbytniego nawodnienia gruntotoré wyshpia wskutek zaniedbania, Wykonawca
usunie na wiasny kosztdznie z wymian gruntu.

5.2.  Odwodnienie wykopow _ o _ _

Wykonanie wykopow powinno pagtowa w kierunku podnoszeniagsniwelety ulicy. Spadki
poprzeczne/podine nie mniejsze niokreslone w PB. Wody opadowe naleodprowadzé poza teren
pasa robot ziemnych. Nie najebowiem dopuszcZado zawilgocenia gruntéw pocdia.

1. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Przed przyapieniem do robot ziemnych Wykonawca powinien spragvdrawidtowaé

Wkonania robdt pomiarowych, przygotowawczych inidzkowych. Kopie prowadzonych przez

ykonawe bada nalezy systematycznie dostarczinzynierowi. Inzynier maze na koszt Zamayv!%ego
%owadzé badania niezalmie od Wykonawcy. Jeli wyniki nlezale'nP/ch bada wykaza, ze wyniki bada

ykonawcy g8 niewiarygodne, to lynier maze polece Wykonawcy [ub niezalsmemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych, lub dodatkowych hatidb maze sk oprze na badaniach wiasnych przy
ocenie zgodn&ei robot z niniejsg SST. Catkowite koszty takich powtdrnych lub dodatkch bada i
pobierania probek zostaponiesione przez Wykonawc

6.1 Badania i pomiary w czasie wykonywania robétmych
6.1.1. Dokumenty kontrolne :

- dziennik laboratorium Wykonawcy,

- dziennik budowy,

- odbiory robét zanikgjych lub ulegajcych zakryciu.

6.1.2. SzczegOhuwag: nalezy zwrdcié na:
- wléciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- prowadzenie statego dozoru ( wegmtrzeby w obecioi Projektanta ) w zakresie vitawego
doboru i selekcji gruntow na nasgpgz prawidtowséci doprowadzenia podia do kategorii G1.

6.2. Badania w czasie odbioru robét ziemnych
W zakres batlav czasie odbioru robét ziemnych wchodzi sprawdzeni
- dokumentow kontrolnych,
- przekrojow poprzecznych, w tym przekwmjdoprzecznych wykopow dla uzbrojenia,
- spadkéw podiamych,
- zagszczenie gruntow w podta i zasypek po wykonaniu uzbrojenia.
Pomiary w czasie odbioru powinnybgrzeprowadzone przez Wykonaywe obecnéci Inzyniera.

6.2.1. Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych :
a) sprawdzenie oznacadaboratoryjnych i ewentualnych, wynikaych std zmian
technologicznych,
b) sprawdzenie dziennikéw budowy,
¢) sprawdzenie dziennikéw laboratorium Wykonawcy,
d) protokotéw odbiorow rob6t zanikgjych i ulegajcych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawiszystkie dokumenty z bigcej kontroli jakdci
rob6t. Ponadto Wykonawca powinien przygotéwprzedstawd tabelaryczne zestawienie watd
wskaznika zagszczenia lub pierwotnego i wtdrnego modutu odKeetda, oraz stosunek wtérnego
modutu odksztalcenia do pierwotnego modutu odksetdah wraz z wartziami srednimi tych cech dla
poditaza przy wykopach oraz dla zasypek pozedaiu i zasypaniu z zagzczeniem uzbrojenia doziemnego.
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6.2.2. Sprawdzenie przekroju poprzecznego.

Sprawdzenie przeprowadza ﬁ'rzy pomocy témy, szablonu, taty o diugoi 3 m i poziomicy,
w odstpach co 10 m, w miejscach charakterystycznyclakaetw miejscach, ktore bualzvatpliwosci.

Nieréwnaci mierzone taf nie mog, przekracza 3 cm.

6.2.3. Sprawdzenie spadkéw padtych i poprzecznych.

L Ogchylenie rzdnych wysokéciowych od rzdnych projektowanych nie me by¢ wicksze nk
+1 i -3cm.

6.2.4. Sprawdzenie zeggczenia gruntow.

Sprawdzenie dotyczy oceny wynikow zawartych w do&atach kontrolnych oraz wyrywkowych
bada bezpdrednich dla gornej warstwy korpusu delgkasci 1,0 m poniej jego korony. Zagadnienie
gvgzggrgf}ce)ldrogowym dodatkowo precyzuje SST [@DAH1/01., zadla robot sanitarnych SST D -

Szczego6Iinym nadzorem riglebja¢ stan zagszczenia wykopow w miejscach po V\(/jykonanych
robotach uzbrojeniowych, w tym miejsca trudnogpse, gdzie zwyczajowo pojawig$ie trudnaci z
odpowiednim zagszczeniem zasypek, np. przy studzienkach rewizjymupustach, itp.

7. OBMIAR ROBOT

~ Obmiar robot ziemnych nie powinien oheyva objetosci nie wykazanych w dokumentaciji
projektowej, za wyjtkiem zaakceptowanych przezymiera.

Jednostka obmiaranjest ni wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznajegsta wykonane zgfdnie_z projekteny,gk wszystkie wyniki bada
zgodne z wymaganiami PN-98/S-02205zellevykonanie chéjednego elementu oke sk niezgodne z
wymaganiami, usterki natg usur¢ na koszt Wykonawcy i roboty nakezgtost do odbioru ponownie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zakaiczone i przygte przez layniera roboty bda optacone Wed’ru% cen jednostkowych dla
poszczegoblnych rodzajow robot z kosztorysu ofergawleb wg ceny ryczaitowej z przetargu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Qitemia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania pkarentow.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczemduiu odksztatcenia nawierzchni
dawnych i podiga przez obaizenie piyh.

4. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczasisimika zagszczenia gruntu .

5. PN-98/S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemi#ymagania i badania.

6. PN-97/S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnieniebdr
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D-04.01.01/01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGSZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6toweggfikacii technicznej (SST)aswymagania dotyege
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniepag:szczaniem
podtaza gruntowego zwizanego z prowadzeniem robét w ramach inwestydi nazw
» Modernizacja drogi wewgirznej w Stawnie ”. Stanowi uszczegotowienie i petnienie dla robot
drogowych wg SST. D-02.00.01 Roboty ziemne. Wyaméa ogolne.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowi olpjica podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t .

1.3.  Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zganych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozettia konstrukcji nawierzchni.
llosci rob6t podano w przedmiarze rob6t badrogowe;.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ériie ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibrgaych.

Stosowany spitznie maze spowodowaniekorzystnego wpltywu na wiaiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycgce transportu materiatbw podano w SST D-02.00.01D-00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przysi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw poszczegoélnych rodzajéw
nawierzchni. Wczaniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podia
jest maliwe wytacznie za zgodlinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podkau nie mae odbywé sie
ruch budowlany, niezwrzany bezpgrednio z wykonaniem warstw konstrukcyjnych poszéhegrh
nawierzchni ( podsypka, podbudowa ).
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5.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny lywczeniej
przygotowane. Paliki lub szpilki naig ustawia w osi ulicy i w radach réwnolegtych do osi lub w inny
sposob zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmaazliwiac
nachgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie wikszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrioi jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia. Najzéj polazone warstwy gruntu z koryta nale
wykonywat recznie tak, aby w minimalnym stopniu narussgruktug tego gruntu

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powintig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej, tj. wbudowany w nasypyptecu budowy, wzgknie wywieziony w miejsce
ustalone z lsynierem.

Profilowanie i zagszczenie podta naley wykona& zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.3.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcae

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaj a
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych poditga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm vgze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigruiehnt podtaze na gtbokas¢ zaakceptowan
przez Ireyniera, dowieé¢ dodatkowy grunt spetigy wymagania obowrujace dla gérnej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganychdizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
optymalnej wartéci wskanika zagszczenia — zalecane Is okomo w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki oraz sprg reczny. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spozabkceptowany przezayniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania Zagszczanie
podiaza naley kontynuowé do osagniccia optymalnego wskaika zagszczenia.

Zgodnie z PN-98/S-02205 wshkak zag:szczenia naley okresla¢ wg BN-77/8931-12.

Tablica 1 . Minimalne warte@i wskanika zagszczenia podia (k)

Strefa korpusu Minimalna waid .
Ruch cézki Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ckzkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioa 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrelzag:szczenia nalgy oprzeé na metodzie obgken ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia potovediug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego
I pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinieregraczé 2,2.

Wilgotnosé gruntu podiea podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej
Z tolerancj od -20% do + 10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do ukladania warstw nasypowych ldéczapco-
wzmacniagcych, to powinien on zabezpiegézgodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad
przez rozigenie folii.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania w czasie robot

6.1.1. Z uwagi na stosunkowo niegyizakres robétzestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow naley ustali
Z Inzynierem. Typowe zalecenia w tym zakresie podanabkdy poniej oraz w punktach 6.1.2 — 6.1.7.

1 | Rébwnda¢ podiuzna co20m

2 | Rbwnd¢ poprzeczna co20m

3 | Spadki poprzeczne co 20 m

4 | Rzzdne wysokéciowe co 25 m w osi ulicy i na jej krggziach

5 | Uksztattowanie osi w planié j.w.

6 | Zag:szczenie, wilgotn gruntu podta@a | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzagziej
niz raz na 200 m2

" Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatatia osi w planie naky wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.1.2. Szeroka¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej
niz +10cm i -5cm.

6.1.3. Rowndi¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwnaci podiwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrovy tata zgodnie z
norng BN-68/8931-04.
Nierébwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.
Nieréwnaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.1.4. Spadki poprzeczne/podine

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagj
projektowy z tolerancj = 0,5%.

6.1.5. Rzedne wysokéciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.1.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej egj niz £ 5 cm

6.1.7. Zagszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wymagania normowe.

Wskaznik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporownanie wartei modutéw odksztatcenia,
to warta¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekralonych zgodnie z normBN-
64/8931-02 nie powinna byigksza od 2,2.

Wilgotnos¢é w czasie zagszczania nalg bada wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu
poditaza powinna by rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
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6.2. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch
w punkcie 6.1 powinny lynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie
i powtdérne zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigylk@nanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebganioryta oraz
wyprofilowanego i zagszczonego podia.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznajeesta wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z wywozem nadikiyna odl. 3 km, wzgldnie do miejsca wbudowania w nasypy,
- profilowanie dna koryta lub podta,
- zagszczenie,
- utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY

Normy

1 PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prdajrelatu.

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanidutuoodksztalcenia nawierzchni podatnych
i podta przez obaizenie plyt.

. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rGenpnawierzchni planografem i tat

. BN-77/8931-12 Oznaczanie wshika zagszczenia gruntu.

. PN-98/S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zietWamagania i badania.

. PN-97/S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnierdg.d

o0k, Ww
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D-04.02.01/01 WARSTWY PODSYPKOWE.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] gfikacii technicznej (SST) aswymagania dotyce
wykonania i odbioru robét, zazanych z wykonaniem podsypek z pospétki ( warsamachienia
podiaza gruntowego pod jezdpichodnikami, parkingami, itp. ) zgdanych z prowadzeniem roboét
w ramach inwestycji pod nazaw, Modernizacja drogi wewgtrznej w Stawnie ”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowi olpjica podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot .

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot, zganych
z wykonaniem warstw ogdszapco-wzmacniajcych, stanowicych uzdatnienie podia gruntowego
pod wykonanie zasadniczych konstrukcji poszczegdimawierzchni.

llosci robo6t podano w przedmiarze rob6t bradrogowej.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Materiatami zastosowanymi przy wykonywaniu warstiggzapco-wzmacniajcych @ kruszywa -
pospotki,zwiry i mieszanki lub piaski wg wymagaak w 2.2. Grub& wbudowanych warstw okéka PB
wg poszczegoblnych konstrukciji.

2.2. Wymagania dla kruszyw
Kruszywa do wykonania warstw wzmacai@jch i podsypkowych powinny spetdiaastpujace
warunki:

a) szczelngci, okreslony zaleznoscia:
Dis/dgs <5
gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktre przechodzi 15% ziaarstwy odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podiaa.

b) zagszczalnéci, okrelony zalenaoscia:
U=d/tho>5
gdzie :
U - wskanik réznoziamistaci,
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
c) wskanik CBR> 25%,
d) wspotczynnika filtracji — k 8 m/dole,
e) ew. parametry dodatkowe, wymagane przeyriiera.

2.4. Skladowanie materiatow

2.4.1. Skladowanie kruszyw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyj@sewbudowane bezp@dnio
po dostarczeniu na budewzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaais/ykonawca robot
powinien zabezpiecZykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemymi materiatami
kamiennymi. Podtze w miejscu skladowania powinnodsbéwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
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3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazsig mazliwoscia korzystania
Z nasgpujacego spretu:
- réwniarek,
- walcéw statycznych,
- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport kruszyw
Kruszywa mima przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzash je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi madderi, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiza
Podlaze gruntowe powinno spehtiavymagania okrdone w SST D-02.00.01. "Roboty ziemne.
Wymagania ogoélne" oraz D-04.01.01/01 "Koryto wzgmrofilowaniem i zagszczaniem podi@”.
Warstwy powinny by wytyczone w sposéb unildwiaj acy wykonanie ich zgodnie z dokumentgacj
projektows, z tolerancjami okigonymi w niniejszej specyfikacii.

5.2. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu rowniarki,

a w miejscach trudnodagtnych ecznie, z zachowaniem wymaganych spadkévedmygch
wysokaciowych. Grubéc¢ roztazonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej
zagszczeniu oagnigto grubad¢ projektowan.

W miejscach, w ktoérych widoczna jest segregacjaywa naley przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat 0 odpowiednich wdavosciach

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy naky przystpi¢ do jej zagszczania.

Zagzszczanie warstw o jednostronnym spadku zyatezpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwa
pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kraedzi.

Nieréwnaci lub zagebienia powstate w czasie zggczania powinny kiywyrownywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanieusungcie materiatu, ado otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedogpbnych dla walcow warstwy powinny byag:szczane ptytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.

Zagyszczanie nalg kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 0,98
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejtuge PN-B-04481.

Wskaznik zag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstwe uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontralgszczenia nalg/ oprze na metodzie
obciazen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtory modut odksztatcenia warstwy wagiBN-64/8931-
02. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksetaé nie powinien przekracza,?2.

Wilgotnosé¢ kruszywa podczas zesgczania powinna ldyrdéwna wilgotndci optymalnej z
tolerancj od -20% do +10% jej warkoi. W przypadku, gdy wilgotrigé kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadky, gd
wilgotnos¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia
wody i rbwnomiernie wymiesza

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robot
Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych
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do wykonania robot i przedstasivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiva
wszystkie widciwosci kruszywa okrdone w p. 2.2.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geom. i zagzczenia warstw natg
ustali z Inzynierem. Typowe zalecenia w tym zakresie podanabldy 1 oraz w punktach 6.2.2 — 6.2.8.
Tablica 1 . Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstw wzmacnigych podiae

1 | Réwnd¢ podiuzna co20m

2 | Rbwnd¢ poprzeczna co20m

3 | Spadki poprzeczne co 20 m

4 | Rzdne wysokéciowe i grubdci warstw| co 25 m

5 | Uksztattowanie osi w planié j.w.

6 | Zag:szczenie, wilgotn& gruntu podtaa | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzagziej
niz raz na 200 m2

6.2.2. Szerokd¢ warstw
Szerokd¢ warstwy nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.2.3. ROwnas¢ warstw
Nieréwnaci podiwzne warstwy natey mierzy¢ 4 metrovy fata, zgodnie z norsmnBN-68/8931-04.
Nierébwnaci poprzeczne warstwy naigmierzyt 4 metrovq tata.
Nieréwnaci nie mog przekracza 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstw na prostych i tukach powing zgodne z dokumentacprojektows
Z tolerancj = 0,5%.

6.2.5. Rz¢dne wysokéciowe
Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstw i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie
Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ceegj niz £ 5 cm

6.2.7. Grubdg¢ warstw

Grubas¢ warstw powinny by zgodne z okrdona w dokumentacji proj. z tolerarcirl cm, -2 cm.

Jeveli warstwa, ze wzgtdw technologicznych, zostata wykonana w dwoch tmarsh, naley
mierzy¢ taczrmg gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzim grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyrdwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wkasny koszt. Po wgkiu tych robot nagpi ponowny pomiar
i ocena grubgci warstwy, wedlug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy .

6.2.8. Zag;szczenie warstw

Wskaznik zag:szczenia warstwy, okémny wg BN-77/8931-12 nie powinien bynniejszy od
wymaga jak w pkt. 5.2. Jeeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujegioréwnanie
wartasci modutéw odksztatcenia, to wastostosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédce
okreslonych zgodnie z normBN-64/8931-02, nie powinna bwicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia nalg bada wedtug PN-B-06714-17.
Wilgotnos¢ kruszywa powinna lyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuwyieksze odchylenia cech od okienych w p. 6.2,
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykananej warstwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiarowg jest m2 ( metr kwadratowy ) warstw podsypkokuy

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami kiyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m2 warstw podsypkowych (aodapco-wzmacnigcych ) obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozéenie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruboi i jakosci
okr&lonej w dokumentacji projektowej i niniejszej spékscji technicznej,
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz
- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane, Badania prébekigru

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natugadio nawierzchni drogowyclzwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoerdwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugalo nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutooodksztatcenia hawierzchni podatnych i
podia przez obaeizenie ptyt

. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenonawierzchni planografem i at

. BN-77/8931-12 Oznaczanie wghkika zagszczenia gruntu.

. PN-88/S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zietwhanagania i badania.

© 00~
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D-04.04.02 PODBUDOWY Z KRUSZYW tAMANYCH
STABILIZOWANYCH MECHANIC ZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaahnhicznej (SST)asvymagania
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zwdanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw famanych
stabilizowanych mechanicznie, przy , modernizdopgi wewretrznej w Stawnie ”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowi ofpjica podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t jakpkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych
z wykonywaniem podbudoéw z kruszyw stabilizowanydchanicznie wéN-97/S-06102
Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge zjjodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbud@ed jezdnd, zjazd i parkingi.
Grubas¢ podbudowy - wg PB-W (15 i 20cm).
llosci rob6t podano w przedmiarze robot bradrogowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologicpolegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotri@i kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego amécinie - jedna lub wcej warstw
zagszczonej mieszanki, ktora stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;.

1.4.3.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D@mO00 , Wymagania ogdlne ” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowyzsizyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszemiavgca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakow albo ziazwiru wigkszych od 8 mm. Kruszywo powinnodjednorodne bez
zanieczyszczeobcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug normy zasadnicZeN-97/S-06102powinna
leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia2 lkruszywo na podbudawasadnicz
(gorm warstwe ) lub podbudowjednowarstwow i spetnigé wymagania pkt 2.3. normy.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gérnej krzywej granicamgprnienia naasiednich sitach. Wymiar najaiszego
ziarna kruszywa nie nie przekracza2/3 grubéci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny speinéavymagania okrdone w tablicy 1 .

Tablica 1.



Wymagania
L.p. Wyszczegolnienie Kruszywa Kruszywa Zuzel Badania
wihasciwosci naturalne tamane wedtug
Podbudowa
zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc
nicza nicza nicza nicza nicza | nicza

1 | Zawart@¢ ziarn mniej od 2 od 2 od 2 od 2 od2 |od2do| PN-B-
szych nk 0,075 mm, % do 10 do 12 do 10 do 12 do 10 12 06714-15
(m/m) [3]

2 | Zawartd¢ nadziarna, PN-B-
% (m/m), nie wecej 5 10 5 10 5 10 06714-15
niz [3]

3 | Zawartd¢ ziarn nie PN-B-
foremnych, % (m/m), nie| 25 45 35 40 - - 06714-16
wigcej niz [4]

4 | Zawartd¢ zanieczy- PN-B-
szczé organicznych, % 1 1 1 1 1 1 06714-26
(m/m), nie wecej niz [8]

5 | Wskanik piaskowy po PN-B-
pieciokrotnym za — od 30 od 30 od 30 od 30 64/8931-01
geszczeniu metagd! lub Il | do 70 do 70 do 70 do 70 - - [26]
wg PN-B-04481, %

6 |Scieralngé w bebnie Los
Angeles
a) scieralng¢ catko -wita
po petnej liczbie obrotéw
nie wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralnag¢ czs- ciowa PN-B-
po 1/5 peinej liczby 06714-42
obrotow, nie wgcej niz 30 40 30 35 30 35 [12]

7 | Nasikliwos¢, % (m/m), PN-B-
nie wigcej niz 2,5 4 3 5 6 8 06714-18

[6]

8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-
masy po 25 cyklach 06714-19
zamraania, %(m/m), nie [7]
wiecej niz 5 10 5 10 5 10

9 | Rozpad krzemianowy PN-B-
zelazawy 4cznie, % 06714-37
(m/m), nie wecej - - - - 1 3 [10]

PN-B-
06714-39
[11]

10 | Zawarté¢ zwiazkow PN-B-
siarki w przeliczeniu na 06714-28
S03, %(m/m), nie wicej 1 1 1 1 2 4 [9]
niz

11 | Wskanik nosnosci Wnas
mieszanki kruszywa, %,
nie mniej-
szy ni:

a) przy zagszczeniu Zakcznik
Is>1,00 80 60 80 60 80 60 A normy
b) przy zagszczeniu
Is >1,03 120 - 120 - 120 -
3. SPRZET

mechanicznie i nawierzchni poboczy z kory bitumajzpowinien wykazé sie maozliwoscia korzystania

Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych

Z nastpujacego spratu:

31
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a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w uradzenia dozujce woc.
Mieszarki powinny zapewfiwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgognpoptymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych Iulatycznych do zaggzczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT
Kruszywa mana przewoz dowolnym isrodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi madderi, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podtga
Podlae pod podbudowy, zatrie od lokalizacji, powinno spetriavymagania okrdone w
stosownych SST.

5.2. Wytwarzanie mieszanek kruszyw

Mieszank kruszywa cicisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej dla podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczrienaytwarz& w mieszarkach gwarantjych
otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze vyl na konieczni@ zapewnienia jednorodic nie dopuszcza si
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblfmaicji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu
powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania istadsob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu. Mana zastosowagotowe mieszanki znajduje st obecnie na polskim rynku.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanek
Mieszanka kruszywa powinna lbgzktadana w warstwie o jednakowej grétiotakiej,
aby jej ostateczna grukibpo zagszczeniu byla rowna grubc projektowanej. Gruhbig pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza& 15 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by
roztozona w sposob zapewniay oshgnigcie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnasci
optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448g&tbda 11). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostabsuszony przez mieszanie i napowietrzanigldeilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest risza od optymalnej 0 20% jej wadthy mieszanka powinna bywilzona okrélona iloscia
wody i rbwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetinas¢ mieszanki kruszywa jest vigza od
optymalnej o0 10% jej warfai, mieszank nalezy osuszy. Wskanik zag;szczenia podbudow zgodnie z
zahkcznikiem A normy.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przedaginiem nasipnej warstwy, powinna léyutrzymywana
w dobrym stanie. Jeli Wykonawca hdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do
ruchu budowlanego, to jest obazany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niedéawvego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstatmivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.
Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.
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6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow naley ustalt z Inzynierem. Typowe zalecenia w tym
zakresie podano w tablicy 2 oraz w punktach 6-62.5.

Tablica 2. Cazstotliwos¢ oraz zakres badagrzy budowie podbuddéw

Czestotliwos¢ bada
Maksymalna
L.p. Wyszczegblnienie bada Minimalna liczba powierzchnia
bada na dziennegj podbudowy
dziatce roboczej przypadajca na
jedno badanie (fn
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zag:szczenie warstwy 10 probek na 1000 m
4 Badanie wisciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt dla kazdej partii kruszywa i przy
2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.2.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Préblezya
pobierad w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by
na bieaco przekazywane #ynierowi.

6.2.3.Wilgotnaos¢ mieszanki

Wilgotnos¢é mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z tobep +10% -20%.
Wilgotnosé nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.2.4.Zagsszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagnigcia wymaganego wskaika
zag;szczenia. Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12. W przypadku,
gdy przeprowadzenie badania jest nielimee ze wzgkdu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zag:szczenia nalgy oprze€ na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziegniaz na
500 nf, lub wedtug zaledelnzyniera.

Zagzszczenie podbudowy naleuzna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E2 do
pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest niekazy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

6.2.5.Wilasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmotvacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bad@petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecfm
Inzyniera.

6.3. Wymagania dotycgce cech geometrycznych i foosci podbudow
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygzch cech geometrycznych idmméci podbudowy
nalezy ustalt z Inzynierem. Typowe zalecenia w tym zakresie podanabhdy 3 oraz w punktach

6.3.2-6.8.8.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy

L.p. Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
i pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy 10razy na 1 km
2 Rowna¢ podtuzna w sposob ggty planografem albo co 20 m4dat
na kadym pasie ruchu
3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
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4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1l km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kKalej dzialce roboczej,
tacznie rzadziej riiraz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na

1000 nf
8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazke 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach nade 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szeroké¢ podbudow
Szeroké¢ nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3.R6wna¢ podbudow
Nieréwndaci podiwzne naley mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04
Nierobwndaci poprzeczne natg mierzy¢ 4-metrovy fata.

Nierébwngci nie mog przekraczé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomaocniczej.

6.3.4.Spadki poprzeczne podbudow
Spadki poprzeczne na prostych i fukach powinny4godne z dokumentagcprojektows, z
tolerancy +0,5 %.

6.3.5.Rzdne wysokéciowe podbuddw
Ré&nice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi podbudéw — nie dotyczy.

6.3.7.Grubag¢ podbudow

Gruba¢ nie mae sk rdzni¢ od grubdci projektowanej o weicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej16%,
- dla podbudowy pomocniczej + 10%, - 15%.

6.3.8.Nosnos¢ podbudow
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinied bgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa| Wskaznik Maksymalne ugicie Minimalny modut odksztatcenia
o wskaniku | zagsszczeni sprezyste pod kolem, mm mierzony plys o
Whnos nie als nie srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy
niz
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszegp od drugiego
obciazenia E1 | obcizenia E2
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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6.4. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudow

6.4.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykaanjeksze odchylenia od okilenych w
punkcie 6.3 powinny hiynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajtcsci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtérnie zagzczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykananej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerégigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom xey lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na peiruba¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, dokenie
materiatu i powtérne zagzczenie.

6.4.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod werigim grubéci. Wykonawca wykona ich
naprave. Powierzchnie powinny lgynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstenpdpowiedni
glebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmitd$ciwosciach,
wyréwnane i ponownie zagzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Poomgkiu tych robét nagi ponowny pomiar
i ocena grubgci warstwy, wedlug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.4.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezledne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawodhudowy tylko wtedy, gdy zarenie
nosnasci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych podbudéw.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 fipodbudéw obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- 0znakowanie robdt,
- sprawdzenie i ewentualmaprave podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszyw,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozi@enie mieszanki,
- zagszczenie rozkgonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji i technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prdapekatu
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11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.

18.
19.

. PN-B-06714-12
. PN-B-06714-15
. PN-B-06714-16
. PN-B-06714-17
. PN-B-06714-18
. PN-B-06714-19
. PN-B-06714-26

. PN-B-067 14-28

. PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-11112

PN-S-06102

BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

Kruszywa mineralne.

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
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Bada®znaczanie zawaroi zanieczyszczeobcych
Badafiznaczanie sktadu ziarnowego
Badafiznaczanie ksztattu ziarn

Bada@iznaczanie wilgotrii

Bada@iznaczanie nagiliwosci

Badafiznaczanie mrozoodporstd metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Bada@znaczanie zawaa zanieczyszcze

organiczhyc

Kruszywa mineralne. BadaBiznaczanie zawa®oi siarki metod bromowg

Kruszywa mineralne
Kruszywa mineralne
Kruszywa mineralne
Kruszywa mineralne.
Drogi samochodowe

Kruszywo mineralne.

Drogi samochodowe
Drogi samochodowe

. Bada@znaczanie rozpadu  krzemianowego

. Bada@iznaczanie rozpadu zelazawego

. Bada@iznaczanigcieralngci w bebnie Los Angeles
Kruszyamne do nawierzchni drogowych

. Podbudotaryizzyw stabilizowanych mechanicznie
Kruseykamienne famane do nawierzchni drogowych

. Oznaezaskanika piaskowego

. Oznaezanodutu odksztatcenia

nawierzchni podatnych i poddm przez obeaizenie piyt
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomdamusci nawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczanie waki#ia zagszczenia gruntu
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D -05.03.23 NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BRUKOWEJ
BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej gfikacji technicznej (SST) aswymagania, dotyexe
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukobejonowej wraz
z robotami towarzysymi i uzupetniggcymi przy , modernizacji drogi wewtrznej w Stawnie ”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowi olpjica podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot .

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej spiagdiji dotycz zasad zwizanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowe;j.
llosci robdt podano w przedmiarze robot bradrogowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzanatae metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztailtka jednowarstwowanudwédch warstwach patzonych ze saptrwale w
fazie produkgciji.

2. MATERIALY
2.1. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.1.1.Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonkestki brukowej w budownictwie drogowym jest
certyfikat zgodnéci wyrobu z PN.

2.1.2.Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rys,gknig¢, plam i ubytkdw. Powierzchnia gérna kostek
powinna by rowna i szorstka, a kraxzie kostek réwne i proste, vgkhiccia nie powinny przekracza
mm.

2.1.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j
Tolerancje wymiarowe kostki wynasz

- na dlugdci + 3 mm,

- na szerokéci + 3 mm,

- na grubéci £ 5 mm.

2.1.4.Wytrzymaltas¢ nasciskanie

Wytrzymaté¢ nasciskanie po 28 dniacBrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni 60
MPa. Dopuszczalna napsiza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna dynniejsza ni 50 MPa
(w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.1.5.Nashkliwosé
Nashkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada@ymaganiom normy PN-B-06250 i wynési
nie wigcej nz 5%.
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2.1.6.0dpornd¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaldana zgodnie z wymaganiami
PN-B-06250 . Odporrigé na dziatanie mrozu po 50 cyklach zaganaia i odmraania probek jest
wystarczajca, jeeli:
- probka nie wykazujegniec,
- strata masy nie przekracza 5%,
- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie wstosunku do wytrzymadai probek nie zameanych nie jest wksze
niz 20%.

2.1.7 Scieralngé
Scieralng¢ kostek betonowych okétna na tarczy Boehmego wg PNEB111 powinna wynoéinie wiccej
niz 4 mm.

3. SPRZET

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.
Do wyréwnania technologicznych podsypek cementoiaskpwych mana stosowamechaniczne
urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynekitawezniku ( obrzeu ).

4. TRANSPORT

4.1. Transport betonowych kostek brukowych
Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ulael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymaiaici betonu min. 0,7 R, kostki przewane § na stanowisko, gdzie specjalneaaizenie pakuje
je w folig i spina tdma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienarysatanie.
Kostki betonowe mana rownie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podige (podbudowa )

Podlazem pod utégenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychigsiepca nawierzchnia
bitumiczna, podbudowa z kruszywa tamanego ( uziieila i poszerzenia jezdni oraz zjazd i parkingi )
takze lokalnie podsypka z kruszywa gr. min 10 cm (ctikid sciezka). Podtaa wykon& wg odndnych
SST.

5.2. Obramowanie nawierzchni

Obramowaniem nawierzchni z betonowych kostek mylch zalenie od lokalizacji g obrzeza
betonowe wibroprasowane i krasmiki betonowe - wykonazgodnie z dokumentacprojektows
i odpowiednimi SST.

5.3. Podsypka technologiczna
Na podsypgknalery stosowa mieszank cementowo - piaskaywz grubego piasku odpowiadeggo
wymaganiom PN-B-06712 oraz cementu portlandzkie@5 ”.

Na istnigjcej nawierzchni bitumicznej grubbpodsypki cementowo-piaskowej jest b. zmienna,
zalezna od koniecznego wyréwnania przedprofilu podzeioe kostki betonowej — wykofiavg rys. nr 3
z PB-W. Srednia / obliczeniowa gruké wyréwnania 4cznie z technologicznpodsypls wyniosta ca 8,8
cm. Z uwagi ha powsze wskazane jest wykonanie robét ,, dwuwarstwowdd znaczy najpierw
warstwe wyrownawca (srednio 5,8 cm) i nagbnie typows, ( 3 cm ) technologicznpodsyplk
cementowo-piaskoyv jak nizej ( jednorodnie na catej szerdkodrogi ).

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu na odcinkach z pefkonstrukcy zazwyczaj powinna wynasi
3 cm dla kostkigr. 8cm i 4 cm dla kostki gcm. Podsypka powinnadywilzona wod, zagszczona
i wyprofilowana.
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5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek bikowych. Roboty towarzysace.

Kostke uktada st na podsypce w taki sposob, aby szczelingday kostkami wynosity od 2 do 3
mm. Kostk nalery uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po utaeniu kostki, przysipi¢ do ubijania nawierzchni a szczeliny nglevypenic przesianym
piaskiem. Nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub
mechanicznych. Najlepsze efekty uzyskugepsiprzez dodatkowe wmulanie piasku w spoiny gvod
SzczegOln piecz nalezy obja¢ zaspoinowanie patzenia istnigjcej bitumicznefgciezki rowerowej z
pierwszym rzdem kostki betonowej ( pogiek rob6t) — #yé mas elastycznych, silikonowgawvicznych.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosujeveibratory ptytowe z ostanz
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkoiem i zabrudzeniem. Wibrowanie ngle
prowadzé od kravedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym
ksztattek. Kostki ktore pagaty wskutek ramowania nate wymienic — krzywizny i inne powierzchnie
niewymiarowe uzupetdikostky docinam dozadanego wymiaru; nie przetamywhkostek !

W zakresie grubiei kostek ( 6 cm lub 8 cm ) oraz jej kolorystykbsbwa ustalenia z PB. Nawierzchnia
Z catkowitym wypelnieniem spoin piaskieme wymaga piegnaciji - mae by zaraz oddana do ruchu.

UWAGA ! Koszty robét dostosowawczydh granicach robot ( ew. dostosowawcze przedruki )
uwzgldni¢ w cenie robot podstawowych ( patrz SST D-0@00Q.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét, Wykonawca powinien sprawdeizy producent kostek brukowych
posiada atest / aprokatryrobu .

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powineiac od producenta wynikow hiecych
bada wyrobu nasciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymdigi nasciskanie pobiera 6 probek
(kostek) dziennie (przy produkciji dziennej ok. 68Dpowierzchni kostek uimnych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygiieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrob w zakrasrmatywnych
wymaga i wyniki bada przedstawia liaynierowi do akceptaciji.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie podtma i podbudowy
Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgéddnp dokumentagj
projektowg i odpowiednimi SST.

6.2.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtowai wykonania nawierzchni polega na stwierdzeniudzgéci wykonania z
dokumentagj projektows i:
- pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtovgoi ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtovgoi wypetnienia spoin,
- sprawdzenie, czy ustalony zzymierem dese (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany,
- sprawdzenie staraném wykonania robot towarzyseych ( przetaenia konstrukcii, itp.).

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. Nieréwndci podtuzne
Nieréwnaci podiuzne nawierzchni mierzone tatgodnie z norm BN-68/8931-04 nie powinny
przekraczéa 0,8 cm. Wkcieku — 0,1 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentagcprojektow, z tolerancy
+0,5%
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6.3.3. Niweleta nawierzchni
Réznice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm. Wsciekach £ 0,1 cm.

6.4. Czstotliwosé¢ pomiarow

Cestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej, wymienionych w
pkt 6.3 powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych robot.
Zaleca st, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych we&oR byly przeprowadzone nie rzadziej
niz 2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach cki@rgstycznych dla niwelety lub przekroju
poprzecznego oraz ws¥zie tam, gdzie poleci hynier.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostki obmiarowe przyjmaiwegodnie z odpowiednim przedmiarem robét.
Jednostk podstawow jest m2 ( metr kwadratowy ) wykonanych nawiéra.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektons, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

Odbiorowi robo6t zanikagcych i ulegajcych zakryciu podlega wykonanie wyréwnania i
technologicznej podsypki z mieszanki cementowokueas].

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania poszczegoélnych nawierzchni jak w7psbejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, w tyanakowanie robdét,
dostarczenie materiatéw,
wykonanie cementowo-piaskowej w-wy wyrownawdzapdsypki technologicznej,
przetaenie nawierzchni na pgdzeniach konstrukciji,
utozenie i ubicie kostki betonowej,
wypetnienie i pigjgnacja spoin w nawierzchniach,
przeprowadzenie badlapomiardw wymaganych w specyfikacji techniczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczégieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytteg

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgoécio

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betetementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i
torowisk tranjoxych. Krawezniki i obrzeza

. BN-68/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczesieznika piaskowego

. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiamdéei nawierzchni planografem i tat

o ~
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D -08.01.01/01 KRAVEZNIKI | LAWY BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)aswymagania,
dotyczce wykonania i odbioru robdt zgdanych z ustawieniem krasnikdw betonowych
na tawie betonowej przy ,, modernizacji drogi westvanej w Stawnie ”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi ofnyjgca podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét jak1.1.

1.3. Zakres rob6t olllych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zaganych z
ustawieniem:
- kraweznikdéw betonowych wystagych na tawie betonowej w technologii ,na mokro”,
- kraweznikdéw betonowych cgciowo wtopionych i wtopionych na tawie w technoliagia mokro”.
llosci rob6t podano w przedmiarze rob6t badrogowe;.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1 Krawezniki i oporniki betonowe - prefabrykowane belki bebwe ograniczage chodniki
dla pieszych, jezdnie, parkingi, zjazdiyrie konstrukcje.
Pozostate okigenia g zgodne z Polskimi Normami orazydymi w SST D-00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
krawezniki betonowe,
piasek do zapraw,
cement do zapraw,
- woda,
- beton B15 ( C12/15) oraz pozostate matedatyvykonania tawy pod krayiniki.

2.2. Krawezniki i oporniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01

2.2.1.Krawezniki typu - U - uliczny,

2.2.2. Rodzaje prefabrykatow

Stosowakraweznik betonowy prostaitny scigty - rodzaj ,a” 15x30 cm.

Jako kragznik wtopiony i czsciowo wtopiony nalgy / mazna stosowakraweznik
0 zredukowanej wysokoi ( 15x20-22 cm) i wytagodzonym skosie gtowki rejawe;.

2.2.3. Odmiany
Stosowa kraweznik betonowy wibroprasowany, jednowarstwowy.

2.2.4. Gatunki
Stosowakraweznik gatunek 1 (BN-80/6775-03/04 )

2.3. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.3.1.Ksztatt i wymiary

Ksztalt krawznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a vayynpodano w tablicy 1.
Wymiary krawznikéw betonowych podano w tablicy 1.
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Dopuszczalne odchytki wymiaréw krganikow betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,a”

iy

[

,'qv‘//"’ ';
© X B[
Py, 1,

:l',// 7, H

:(/// ;; ”

Al

Rys. 1. Wymiarowanie kragznikdw

Tablica 1. Wymiary krawznikéw betonowych

Typ Rodzaj |Wymiary kravgznikow, cm

kraweznik | kraweznik || b h C d r

a a

U a 100 |15 |30 1 [min.3 min. 12 1,0
22 max. 7 max. 15

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow keewvikdw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchyika,
mm

wymiaru Gatunek 1

I +8

b, h +3

2.4.Dopuszczalne wady i uszkodzenia keanikow betonowych

Powierzchnie prefabrykatow betonowych powinny bgz rys, pknig¢ i ubytkéw betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Kraydzie elementow powinny byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchraviddzi elementow, zgodnie z BN-80/6775-
03/01 nie powinny przekraczavartasci podanych w tablicy 3.
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Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia lgtakow betonowych

Dopuszczalna

Rodzaj wad i uszkodse wielkos¢ wad i
uszkodzé
Gatunek 1
Wklgstos¢ lub wypuktas¢ powierzchni krawznikow w 2
mm
Szczerby i _ ogranlcz_aqcych powierzchnie niedopuszczalne
uszkodzenia gorne §cieralne), mm

krawedzi i naray

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2
- diuga¢, mm, max 20
- glebokas¢, mm, max 6

2.5. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skltadowiskach otwartych.

Krawezniki betonowe nalgy uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamych
wymiarach: grubg 2,5 cm, szerokd 5 cm, diugé¢ min. 5 cm wgksza ni szeroké¢ kraweznika.

2.6.Beton i jego sktadniki
2.6.1.Beton do produkcji kragznikow
Do produkcji naley stosowa beton wg PN-B-06250, klasy B30.
Beton uyty do produkcji prefabrykatow powinien charaktewa sig:
- nasikliwoscia ponizej 5%,
- $cieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,
- mrozoodpornéia i wodoszczelngria, zgodnie z normPN-B-06250.

2.6.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niezseej n¢ ,,25”
wg PN-B-19701

2.6.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712.

Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, datun marek.

2.6.4. Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.7.Materialy do zapraw

Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej winien $aetmymagania PN-B-06711.

Cement do zaprawy cementowo-piaskowej powiniegndgynentem portlandzkim ,25”,
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.8. Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod kraginiki nalezy stosowa:
- beton klasy B15 wg PN-B-06250, ktorego skt&dpowinny odpowiadéwymaganiom punktu 2.6,
- mag zalewows, do wypetnienia szczelin dylatacyjnych naggar - powinna odpowiadavymaganiom
BN-74/6771-04 lub aprobaty technicznej,
- tarcie do wykonania szalowania.
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3. SPRZET
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,
- wibratorow ptytowych, ubijakoéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport prefabrykatéw

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Prefabrykaty powinny iyzabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystapazasciany srodka transportowego wéej niz 1/3
wysokaci tej warstwy.

4.2. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi maddéeni. Podczas transportu kruszywa powinng by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo droprneed rozpyleniem.

Mas: zalewowy nalezy pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport pe@mini
odbywa& si¢ w warunkach zabezpieczaych przed uszkodzeniemgtimow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie koryta pod fawy

Koryto pod fawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szeroki
dna wykopu konstrukcji szalunku.

Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddaewinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.2. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno liyzgodne z BN-64/8845-02. tawy betonowe wykonuge si
w szalowaniu, przy czym z uwagi na prgjg technologii ,na mokro” szalowanie taw am@ ograniczy
do ich wykonania po diugoi dtugich bokoéw szalunku. Beton gazelony w szalowaniu powinien by
wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251,
przy czym nalgy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypeinione bitumicemas zalewovs.

5.3. Ustawienie kragznikow betonowych
5.3.1.Zasady ustawiania kragnikow

Swiatto (odlegtéc¢ gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej,

Zewrztrznasciana krawznika od strony chodnika (ziglea) powinna b§ po ustawieniu
kraweznika obsypana piaskieryvirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie
ubitym.

Ustawienie krawznikow powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.3.2. Ustawienie krawznikow na tawie betonowej

Ustawianie krawznikdw zgodnie z ustaleniami niniejszej SST wykansi bezpdrednio w
betonie z fawy betonowej (bez podsypki cementovesiwej).
5.3.3. Wypetnianie spoin

Spoiny w prefabrykatach winny wynésid 1 + 2 cm. Spoiny natg zapetnia zaprava
cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2 z dodatkiem kleju stosowanego dotaao plytek
ceramicznych w iléci 20% obgtosciowo.
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Sciany prefabrykatow przed zalaniem zapgavalezy oczycié¢ i zmyé woda. Dla zabezpieczenia
przed wptywami temperatury krasniki ustawione na tawie betonowej i 0 spoinach agth zapraw
nalezy zalewa& co 50 m bitumiczg mas zalewowa nad szczelig dylatacyjr tawy.

Nalezy zwrac& szczego6la uwag; na estety& wypetnienia spoin. Niedopuszczalne jest zabrudzeni
powierzchni krawznikow w obkbie stykow zaprawcementow. W tym celu nalgy styki powierzchni
taczonych zabezpiecégrzed zabrudzeniem zaprawp. poprzez zabezpieczeniéna papierov.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Badania przed przygieniem do robot

6.1.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykértzadania materiatow przeznaczonych
do ustawienia kraggznikdw betonowych i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#eavystkpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugo i gicbokasci uszkodzé nalery wykona& za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadétia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow palprzeprowad z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrg zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie
katow prostych w narach elementow wykonujeesprzez przytaéenie ktownika do badanego naai
zmierzenia odchylek z doktad§wia do 1 mm.

6.1.2.Badania pozostatych materiatow

~ Badania pozostatych materiatow stosowanych prigwianiu kravgznikow betonowych aE)owinny
obejmowad wszystkie wtaciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Sprawdzenie koryta pod faw
Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynostt 2 cm. Zagszczenie podiaa powinno by zgodne z pkt 5.1
6.2.2.Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodné¢ profilu podtwznego goérnej powierzchni taw z dokumentggjojektovs.

Profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien ygodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost = 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary taw nalgy sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nad@ 100 m fawy.
Tolerancje wymiarow wynogz
- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci + 10% szerokeci projektowanej.

¢) Rownda¢ gornej powierzchni taw sprawdza girzez przytaenie w dwéch punktach, naide 100 m
tawy, trzymetrowej taty. PrZgvit pomigdzy gorm powierzchm tawy i przytazong tata nie mae
przekraczal cm.

d) Zagszczenie taw badaesw dwoch przekrojach na kde 100 m.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamé@erunku nie mee przekraczat 2 cm na kade
100 m wykonanej fawy.

6.2.3.Sprawdzenie ustawienia krgimikdw
Przy ustawianiu kragznikow naley sprawdzé:

- dopuszczalne odchylenia linii kraimikdéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysid 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,

- dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptagzey kraweznika od niwelety projektowanej, ktore
wynosiz 1 cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

- rowna¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach naide
100 m kravgznika, trzymetrowej faty, przy czym przeit pomigdzy gorra powierzchm kraweznika i
przytozong tata nie mae przekraczal cm,

- doktadné¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metrow. Spoiny mugby¢ wypetnione catkowicie na pein
glebokas¢. Menisk spoiny wiisty.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarow jest 1 m ustawionego krawnika i m3 wykonanej tawy.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagiojektova, SST i wymaganiami ltyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod tay
- wykonanie fawy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 m kra@nika i 1 m3 faw betonowych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,
- ew. wykonanie koryta pod taw
- wykonanie szalunku,
- wykonanie tawy z ewentuanw-wa wyréwnawca z pospotki,
- ustawienie krawznikbw w betonie z taw,
- wypetnienie spoin kragznikOw i opornikow zapraw
- zalanie spoin magzalewowy,
- zasypanie zewtrznejsciany kraveznika i opornika kruszywemaolz gruntem (lokalnie) i ubicie,
- przeprowadzenie baglapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2.  PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06251 Roboty betonoweslbetowe

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b&iwonzapraw

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytte

6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonuoelg pomiaru cech geometrycznych

7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh&alo nawierzchni drogowycHAwir i
mieszanka

8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaanawierzchni drogowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndt@ao nawierzchni drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani
13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierizdog, ulic, parkingdéw

03/01 i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badani
15. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierizdhog, ulic, parkingéw
03/04 I torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02  Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odiio
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D-08.03.01 OBRZHA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagjhnicznej (SST)asvymagania,
dotyczce wykonania i odbioru robot zwdanych z ustawieniem betonowego obezehodnikowego
przy ,, modernizacji drogi wewtrznej w Stawnie .

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi ofnyjgca podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jakpkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot, zwanych
Z ustawieniem obrza betonowego o wymiarach 30x8 cm ha podsypce meme-piaskowe;.
llosci robo6t podano w przedmiarze rob6t bradrogowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0Obrzea chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie
lub dwustronnie gji komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychatownikacji.
Pozostate definicjeaszgodne z Polskimi Normami oraz z definicjami poganw SST.D-00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymi:s
- obrzea odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01
- cement wg PN-B-19701,
- piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.2. Betonowe obrzea chodnikowe - wymagania techniczne

2.2.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1 , a wympamgano w tablicy 1 .

| }“
- b [
Rys. 1. Ksztalt betonowego obtaechodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzs

Rodzaj Wymiary obrzey

obrzeza [ b h r
20x6 75 6 20 3
30x8 100 8 30 3

2.2.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia obyze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.
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Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow olinge

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1
i +8
b, h +3

2.2.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia prefabrykatow

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawdazi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Dopuszczalna wielkad

Rodzaj wad i uszkodae wad i uszkodze
Gatunek 1
Whklestas¢ lub wypuktasé powierzchni
i krawedzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych po-
i uszkodzenia wierzchnie gérne niedopuszczalne
krawedzi i naray (Scieralne)

ogranicz. pozostate
powierzchnie :

liczba, max 2
dhugas¢, mm, max 20
glebok., mm, max 6

2.2.4.Skladowanie

Betonowe obrze chodnikowe magby¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nafgy uktada z zastosowaniem podkiadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grab@,5 cm, szeroli 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza
niz szeroké¢ prefabrykatu.

2.2.5.Beton i jego skfadniki
Do produkcji obrzey nalezy stosowé beton wedtug PN-B-06250, klasy B 30.

3. SPRZET

Sprzet do ustawiania obrzey
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gpfwzpomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Transport prefabrykatow betonowych
Betonowe obrza chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po
osiagnigciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymai€ci projektowane;.
Prefabrykaty powinny ldyzabezpieczone przed przemieszczeniemwsszkodzeniami w czasie
transportu.

4.2. Transport pozostatych materiatéw
Transport pozostatych materiatdw podano w SST [@081/01.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypknalery wykonywa zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom podsypki w planie z uwzginieniem w szerokei dna.

5.2. Podide - podsypka

Podlaze pod ustawienie obrza stanowi podsypka cementowo-piaskowa o gitibearstwy
od 3 do 5cm po zagzczeniu. Podsyglkwykonuje s¢ przez zasypanie koryta mieszarmementowo-
piaskow i zag:szczenie z polewaniem wad

5.3. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzaa chodnikowe nafgy ustawigd na wykonanym podia w miejscu i zéwiattem
( odlegtacia gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego ) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe.

Zewretrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskiemwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdéci 1 cm.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzdania materiatdw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstatwivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghlu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#eavystkpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugm i glebokasci uszkodzé nalery wykona za pomoe przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadieia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B- 10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow pglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrntgy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeeni
katow prostych w narach elementow wykonujeesprzez przytaéenie ktownika do badanego naai
zmierzenia odchytek z doktad§ma do 1 mm.

Badania pozostatych materialéw powinny obejméwazystkie whaciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatéw wymienionychkt 2.

6.2. Badania w czasie robot
W czasie robot naky sprawdzé wykonanie:
a) koryta pod podsypk- zgodnie z wymaganiami pkt 5.1,
b) podiza - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
) ustawienia betonowego ob#azechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5t3y plopuszczalnych
odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére ma wynosé +2 cm na kade 100 m diugéci obrzea,
- niwelety gbrnej ptaszczyzny obvze ktére mae wynosé +1 cm na kade 100 m diugei obrzea.

7. OBMIAR ROBOT

Jednosgkobmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego okszehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami kiyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiorowi rob6t zanikaych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka cementowo-piaskowa.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie koryta,
- rozcielenie i ubicie podsypki cementowo-piaskowej,
- ustawienie obrz& z zaspoinowaniem zapraw
- obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,
- wykonanie badai pomiarbw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

. PN-B-06250 Beton zwykty

. PN-B-0671 1 Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw

. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. gfmomiaru cech geometrycznych

. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugalo nawierzchni drogowyclwir i mieszanka

. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwealo nawierzchni drogowych. Piasek

. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoku. Sktad, wymagania i ocena zgoécio

. BN-80/6775-03  Prefabrykaty budowlane z bet@étiementy nawierzchni drég, ulic, parkingobw
i torowisk trarapwych.

O~NO O WN PR
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D-09.01.01 ZIELEN

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghnicznej (SST)aswymagania,
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z zalkeniem i pietgnach zieleni przy
» Mmodernizacji drogi wewgtrznej w Stawnie .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi ofpjica podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét jak/zej.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych
z zakladaniem, rekultywagjoraz pietgnach trawnikéw.

lloéci rob6t podano w przedmiarze robot biadrogowe.

2. MATERIALY

2.1. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace
charakterystyki:
- ziemia rodzima - powinna bydjeta przed rozpoeziem robot budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczaych 2 m wysokéci,
- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczea@lac budowy - nie nie by zagruzowana,
przerdnicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chereicz

2.2. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powsieg w wyniku rozkladu rinych
odpadkéw rélinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwasi@lewdw ), przy
kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pryzmaglsposéb i w warunkach zapewni@jch
utrzymanie wymaganych cech i wgkiow jakasci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyrdb uzyskujesgirzez kompostowanie torfu z fekaliangiciekami
bytowymi z osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiadaymaganiom BN-73/0522-01, a toriydy jako
komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011.

Kompost z kory drzewnej - wyréb uzyskuje przez kompostowanie kory zmieszanej z
mocznikiem i osadami z oczyszczadniekdw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch ngigsi Kompost
z kory sosnowej miae by¢ stosowany jako nawGz organiczny przy przygotowahéby pod zielgé w
okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu zagleb

2.3. Nasiona traw
Trawniki powinny by wykonane z gotowych mieszanek nasion traw.

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaéd@#zotu,
fosforu, potasu - N.P.). Nawozy najezabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpor
i przechowywania.

2.5. Woda
Woda powinna by, odmiany 1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.
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3. SPRZET

Wykonawca przygiujacy do wykonania zieleni powinien wykazsie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron doapy gleby,
- watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadamnéavnikdw,
kosiarki mechanicznej do piginacji trawnikéw,
sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychasdsiennicowej, koparki).

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow
Transport materiatow do zieleni drogpmeze by dowolny pod warunkienxe nie uszkodzi, ani
tez nie pogorszy jakii transportowanych materiatow istim.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Trawniki

Projektuje sipowierzchnie trawiaste wykoédechnilky tradycyjra, to znaczy poprzez obsiew ziemi
urodzajnej mieszanknasion traw. Wczmiej nalery jednak odpowiednio przygotowaodiaze.
Istniejaca, wyréwnar powierzchnie uzupetaiswieza ziemia usuwajc jednoczénie kamienie i inne
odpadki. Najlepszy rezultat otrzymujemy ubiajpowierzchnie watem. Przygotowujemy w ten sposéb
podkfad pod nagpna 10 cm warstw mieszaniny ziemi urodzajnej i torfu, kidpo naleytych zabiegach
agrotechnicznych obsiewamy mieszankasion traw.
Nowy trawnik podlewamy codziennie przynajmniej rpéerwsze 14 dni i oczyééie w czasie suszy.

UWAGA'!
Prace zwrane z realizagjprojektu zieleni zalecagsrleci firmie wyspecjalizowanej
w zaktadaniu i pielgnacji terenéw zieleni.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw p@eta sprawdzeniu:
- 0oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszoraz ich wywoz,
- wymiany gleby jatlowej na ziegurodzajm z kontroh grubgci warstwy rozcielonej ziemi,
- ilosci rozrzuconego kompostu,
- prawidlowego uwatowania terenu,
- réwndci i grubaici rozcielonej warstwy ziemi urodzajnej,
- prawidtowd¢ i rownas¢ obsiewu nasionami traw,
- prawidtowej cestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
- okresOw podlewania, zwlaszcza podczas suselegpacja jednoroczna lub wg postanofienowy).

Kontrola robét przy odbiorze trawniké\atyczy.

- prawidtowej gstasci trawy ( trawniki bez tzw. tysin” - wadliwe powrzchni naley naprawt ),
- obecnéci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostki obmiarowe nalgrzyjmowa zgodnie z odpowiednim przedmiarem robat.
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ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggiojektows, SST i wymaganiami liyniera,

jezeli wszystkie pomiary, ogtiziny i badania daty wyniki pozytywne.

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania rob6t obejmuje:
roboty przygotowawcze: trasowanie robot, pownioczyszczenie terenu, itp.,
dowo0z / przewdz materiatléw, w tym ziemi urojdzg,
rozcielenie ziemi urodzajnej,
zaktadanie (obsiew) trawnikéw,
piekgnacja trawnikow: podlewanie ecie, koszenie, nawenie, odchwaszczanie, itp.

UWAGA !
Koszty zwizane z zabezpieczeniem przed zniszczeniem igtejgjaslinnosci na placu budowy

winno by uwzgkdnione przez Wykonawon narzucie kosztéw ogdlnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Noo,rwbNhE

. PN-G-98011 Torf rolniczy
PN-R-67022 Materiat szkotkarskeddbne drzewa i krzewy iglaste
PN-R-67023 Materiat szkotkarskeddbne drzewa i krzewystiiaste
PN-R-67030 Cebule, bulwy akka i korzenie bulwiaste slin ozdobnych

BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

BN-76/9125-01 Riiny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzdhog, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Wspolne wymagania i badania
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D —-03.02.01 ODWODNIENIE

D - 03.02.01/01 ODWODNIENIE — ROBOTY ZIEMNE

1.0. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa inwestycji

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghtecznej ( SST ) & wspolne wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t ziemnych zmanych z rozbudoavkanalizacji deszczowej i budaw
drenau odwadniajcego, ldacych czscia zadania inwestycyjnego pod nagw, Modernizacja drogi
wewrgtrznej w Stawnie .

1.2. Przedmiot i zakres robot ogtiych ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtécznej ( SST ) g wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t ziemnych, zamanych z :
* rozbudowq kanalizacji deszczowej,

« budow drenau odwadniajcego.

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktpeaetargowy i przy realizacji rob6t, zgodnie z
zakresem wymienionym w pkt. 1.1. - 1.2.

Zakres robot olgtych niniejsa ST:

* oznakowanie robdét,

* wykonanie prac przygotowawczych, w tym ewentualmzbiorki istnieacych nawierzchni,
przekopy probne oraz podwieszenie instalacji obcych

« wykonanie wykopéw w gruncie kategorii oznaczonembplem ,B” i ,C”, wg normy PN-
81/B03020, wraz z umocnieniejtian wykopu i jego odwodnieniem,

* przygotowanie podiea pod przewody i obiekty sieci,

* zasypanie i zagzczenie wykopOw z demoam umocnienidcian,

» przeprowadzenie wymaganych pomiarow i hiada

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podano w D-00.00.00 ,Wymaganidrajé Pozostate zyte w ST okrélenia

naley rozumie€ w kazdym przypadku zgodnie z Polskiorny PN-ISO 7607-1 “Budownictwo Terminy
Ogodlne” oraz PN-ISO 7607-2 “Budownictwo - Termintgsowane w umowach”.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robét przedstawiono w D-00.00.00 ,Wymagania ngol

2.0. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdbw podano w D-00.00.00 ,Wymagania odbdlne
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2.2. SzczegoOtowe wymagania dotyce materiatow

a) Kruszywo na podsypk obsypk powinno odpowiadazapisom normy PN-S-02205:1998 oraz BN-
83/8836-02.

b) System szczelnydtianek szalunkowych typu ,boks” — szalunki mugapewnia:

- sztywnd¢ i niezmienné¢ uktadu,

- bezpieczastwo konstrukcji,

- monta, demonta, odpowiednie rozparcie oraz posadowienie kanglizac

2.3. Sktadowanie materiatéw

a) Kruszywo.

Kruszywo powinno b§ sktadowane na wyrdéwnanym, utwardzonym i odwodnioryodiau, w
sposéb zabezpieczay je przed zanieczyszczeniem oraz zmieszanienmyinrodzajami i frakcjami
kruszyw.

Sktadowisko kruszywa powinno znajdoévsic mazliwie blisko wykonywanego odcinka budowanej
sieci.

b) Igtofiltry.

- Odcinki kolektora sgego i rury przelotowe nalg skladé w pryzmach (kada warstwe

przektadajc desly) lub uktad& warstwami na krzy ( pod lkatem 90° ).

- Elementy gumowe (uszczelki, korki) nayeprzechowywé w miejscach zacienionych i chtodnych

( optymalnie w temp. ~60C ).

- Siatki igtofiltrow, weze wptukupce, hezniki elastyczne i drobne elementy nglgrzechowywa

pod przykryciem.

3.0. SPRZET
3.1. Ogollne wymagania dotygze spreztu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

3.2. Szczego6towe wymagania dotyce spretu

W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca zapewni sgirmieztedny do wykonania robét ziemnych
i wykonczeniowych. Rodzaj wymaganego sgwzwynika z przedmiaréw robdét i ostatecznie wybiEny
technologii wykonania poszczegoélnych prac.

W szczegdlnéci niezlgdne ledzie posiadanie ( niiwosé uzytkowania ):

- koparek podsbiernych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

- pomp spalinowych do odwadniania wykopow,

- beczkowozdw,

- maszyny przewiertowej.

4.0. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotygee srodkow transportu

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,, Wymagania agoin

4.2. SzczegoOtowe wymagania dotycesrodkow transportu

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnynmsrodkiem transportu.

Podczas przewenia materialy musz by¢ rozmieszczone réwnomiernie na catej powierzchni
tadunkowej, oraz zabezpieczone przed sp@tim lub przesugciem.

Kruszywa musz by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i nadmiezawilgoceniem.
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5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne wymagania dotygze wykonania robot

Ogdlne wymagania dotygze wykonanie robét podano w D-00.00.00 ,, Wymagamgjaline”.
5.2. Roboty przygotowawcze

Projektowanasqrzewodu powinna ldyoznaczona w terenie przez geedetiprawnieniami.
Przed przysipieniem do robét ziemnych nalewykona urzadzenie odwadniage, zabezpieczae
wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowymriigtowymi. Uradzenie odwadniage naley
kontrolow& i konserwowad przez caty czas trwania robot.

W miejscach, gdzie nie@ zachodd niebezpieczgstwo wypadkéw, budognalezy ogrodzé od strony
ruchu, a na noc dodatkowo oznatiwyiattami.

5.3.Roboty ziemne — wykop otwarty

Wykopy naley wykonywa recznie lub mechanicznie (w zahesci od gkbokasci, warunkéw
gruntowych, istniejcego uzbrojenia oraz zbén do drzew) jako otwarte, obudowanéoanach pionowych.
Przyjgto wykopy wgskoprzestrzenne dcianach pionowych, umocnione w razie potrzeby painy
szalowaniem. Rodzaj umochienia pozostawgadsi wyboru Wykonawcy robét (pastéé o wymaganiach
BHP!).

Wykop pod kanat nafsy rozpocz¢ od najnkszego punktu, i prowadziv gére w kierunku przeciwnym
do spadku kanatu, co zapewni #diwo$¢ grawitacyjnego odptywu wéd z wykopu w czasie opadiyaz
odwodnienia wykopéw nawodnionych.

Ziemie wydobywamn na odkfad, w celu zapewnienia #iwosci przegcia wzdiwz wykopu, naley
skladowa w odlegtdci 1,0 m od jego kraedzi. Przejcie powinno by stale oczyszczane.

Sciany wykopu zabezpieczastalowy $cianky szczela z wykorzystaniem systemow obudowy
szalunkowej typu ,boks” (podczas zasypywania wykep@boksy” nalery sukcesywnie usuwin
Niedopuszczalne jest zablanie szalunku, poprzez wywieranie naciskukdy koparki na rozporki.
Zagkbianie szalunkdw me@ by realizowane tylko poprzez naprzemienne weciskawian obudowy,
zsynchronizowane z wybieraniem gruntu z wykopu.

Dno wykopu naley pozostawé na poziomie wyszym od rzdnej projektowanej o okoto 5 cm
w gruncie suchym i okoto 15-20 cm w gruncie nawodym. Wykopy nalgy wykon& bez naruszenia
naturalnej struktury gruntu. Patienie wykopu do projektowanejednej naley wykona bezpdrednio
przed utaeniem podsypki.

Po wykonaniu wykopdéw i wyréwnaniu dna na calej jedjagcsci utozy¢é podsypk z piasku o
uziarnieniu do 16mm (gr. podsypki min. 10cm) wyjimfanej zgodnie z projektowanymi ednymi
i spadkiem kanatow oraz zggyczonej do wskaika Is>1,0. Przed przyspieniem do montau kanatow,
nalezy dokon& odbioru technicznego wykopu i podé zgodnie z PN-92/B-10732. Przewod ngle
uktad&a tak aby zapewnijego oparcie na catej diugm, na podtau obejmugcym co najmniej ¥ obwodu
rury, symetrycznie do jej osi.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasikomgwanego wykopu, krzyijace sé lub
biegmce rownolegle z wykopem, powinny dyabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie [bgtrze
podwieszone w sposob zapewaddjich nieprzerwameksploatag.

Obsypk; wykona& z tego samego materiatu co podsygkzy czym nalgy ja uktada symetrycznie po
obu stronach rury warstwami nie przekragegini 15cm, zwracap szczegoéla uwag: na jej staranne
zag:szczenie w strefie podparcia rury. W czasie egagzania obsypki w tej strefie konieczne jest
zachowanie nalgte] starannéci w celu niedopuszczenia do przemieszczenia lubszgzenia rury.
Wskaznik zag;szczenia obsypki powinien wynéds >0,98.

Obsypk do wysokdci 1,0m ponad wierzch rury zeggcza przy pomocy lekkich wibratoréw
ptaszczyznowych o masie nie przekrageej 100kg, przy czym mma go uy¢ dopiero wtedy gdy nad ryr
utozono warstw gruntu o grubgci co najmniej 30cm. Bycie wibratora bezpwednio nad rur jest
niedopuszczalne. kdorazowo nalgy przestrzegawymaga producenta wybranego systemu rurowego.

W miejscach zamontowania studni wpustéw stabilizgcyntu wykonywa rownomiernie na catym
obwodzie (na szerokoi 0,5m odscianek studzienek) ubijgg warstwami 30cm w wykopie szalunkowym.
Zasyplk zagsci¢ do wskanika Is> 1,0.

Do zasypania wykopdw nade uzy¢ gruntu niewysadzinowego G1 i z&gcza warstwami max po
0,5m grubéci, z kazdorazowym badaniem wskaika zagszczenia gruntu (Is) dla kaej warstwy.
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Wszelkie prace ziemne w zagu systemu korzeniowego krzewow i drzew wykbmacznie
przynajmniej do gibokasci 0,5-0,8m licac od powierzchni gruntu tj. w strefie, gdzie zlakatvane jest
gtbwna masa systemu korzeniowego. W trakcie prammaych w obtbie systemu korzeniowego naje
chroni przed wszelkimi uszkodzeniami korzenie grubsze2am.

Zasypke zagesci¢ do wskanika Is >0,98 a w przypadku prowadzenia prac w obgbie pasow
drogowych, ostatni jej warstwe (0 grubaosci 0,5m) zagsci¢ do wartosci wskaznika zageszczenia Is
=1,0.

Drabiny umaliwiajace wygcie (zegcie) z wykopu zamontowaz chwila oshgniccia gkbokdsci
wigkszej ngz 1,0m. Odlegté¢ pomigdzy drabinami nie powinna przekra¢zz0m.

Obudove wykopu z elementéw drewnianych, wyprasek stalowldh rozpieranych elementéw
ptytowych usuwé w miar jego zasypywania. Obudeve whbijanych elementéw stalowych uswndopiero
po catkowitym zasypaniu wykopu. Nadmiar ziemi z wylt usun¢ z placu budowy w miejsce wskazane
przez Inwestora.

Roboty ziemne naky prowadzé zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i aathi rob6t
budowlano — montawych” tom I, z polskimi normami PN-53/B-06584 BN-83/8836-02 ,Przewody
podziemne — roboty ziemne. Wymagania i badania pdbjorze”, PN -98/S-02205 ,Drogi samochodowe.
Roboty ziemne. Wymagania i badania” oraz zgodmi&azinkami BHP budownictwie specjalnym.

Roboty przy zblieniu do elementéw uzbrojenia technicznego wykorywecznie, z peln
ostrarnoscia iz wilaciwym  zabezpieczeniem, stostj se do wszystkich zaleée zawartych
w uzgodnieniach brawwych i protokotu ZUDP.

UWAGA: rzedne projektowanych wlazdéw studni, zwizen wpustdw, dostosowado docelowych
rzednych nawierzchni.

« Kanalizacja deszczowa:

Zastosowane rury z PVC-U, wymagaitozenia podsypki piaskowej o grudm warstwy min. 10cm
(lub odpowiednie przygotowanie dna wykopu w gruhtpi@szczystych) oraz obsypki (nadsypki) piaskowej
do wysokdci 20cm nad lico rury. Rury uktadaalezy na wyréwnanym podia, jako zasypkwykorzysta
grunt z wykopu (j&li odpowiada w/w wymaganiom).

Charakterystyka robot (prayp w czsci kosztorysowej opracowania):

Srednica rury| Szeroké¢ wykopu | Grubadi¢ podsypki| Grubas¢ nadsypki
Dn 160 0,9m 0,20 m 0,20 m
Dn 200 1,00 m 0,10 m 0,20 m
Dn 250 1,05 m 0,10 m 0,20 m

e Drena:

Zastosowane rury z PVC-U, wymagaitozenia podsypki piaskowej o grudm warstwy min. 10cm
oraz obsypki (z nadsypk z kruszywau ptukanego 8-32mm o wysé&tio25cm. Rury ukiadanalery na
wyroéwnanym podieu, jako zasyp&wykorzysta grunt z wykopu.

Charakterystyka robét (prayp w czsci kosztorysowej opracowania):

. : . .| Grubas¢ obsypki

Srednica rury | Szeroko wykopu | Grubag¢ podsypki 7 nadsypk

Dn 92/80 mm 0,4m 0,10 m 0,25m
Dn 126/113 mm 0,4m 0,10 m 0,25 m

5.4.Roboty prowadzone z wykorzystaniem metod bezwykgpgtow

Zadanie zrealizowgscisle wg strony graficznej i kosztorysowej projektu.
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Technologia przewiertu sterowanego oparta jest asadzie wykonania otworu iodpowiedniego
poszerzenia jegdrednicy, przy jednoczesnym wyprowadzeniu urobkuppenoe specjalnej ptuczki
wiertniczej, w celu wprowadzenia rury przewodowsidmowej.

UWAGA!

Wybo6r odpowiedniego wdzenia wiertniczego kdorazowo nalgy uzaleni¢c od warunkéw
gruntowych, zastosowanych rur i systemu igbzénia (dopuszczalna maksymalna sitaguoiecia),
pagdanego profilu przewodu i jego diu@d, zastosowanegazta wegcia i.t.p.

5.5.0dwodnienie wykopow

Obnizenie poziomu zwierciadtla wéd gruntowych w wykopi@winno by dokonywane w
wypadkach, gdy utrudnia ona lub uniertiwia wykonanie wykopu oraz posadowienie rueggi, studni.
Obnizenie wod gruntowych powinno bytak wykonane aby émienie sptywowe nie powodowato
naruszenia struktury gruntu w poditorealizowanego kanatu. Poziom zwierciadta powitigihobnizony o
co najmniej 0,5m powej dna wykopu, przy czym obmnie musi obejmowaokresy catodobowe ze
wzgledu na szkodliwe dziatanie wahawierciadta wody na struktengruntu.

Pomimo, ze prace powinny hky wykonywane, w miar mozliwosci w okresie bezdeszczowym,
wykop naley zabezpieczy przed doptywem wod opadowych. Elementy zabezpjeceadciany wykopu
musz wystawa& co najmniej 15cm ponad szczelnie przyleggjteren a powierzchnia terenu powinna by
wyprofilowana ze spadkiem umawviajacym swobodny odptyw wody poza wykop.

Odwaodnienie wykonaprzed montzem rurocagow i studni w wykopie.

Roboty ziemne rozpogéz od najniszego do najwsszego punktu posadowienia sieci, w celu
zapewnienia grawitacyjnego odptywu wody z wykopddt po jego dnie.

Odwaodnienie wykonywg w zalenosci od konfiguracii terenu i zagbienia sieci, za pomac

6. pompy spalinowej —w najnizszym punkcie wykopu, przed wykonaniem podsypkbiehiem kanatu;
w miejscu posadowienia pompy wykop poszérizywykona komor lub studzienk odwadniagca;

7. systemu igtofiltréw (drena wglkebny) — w przypadkach, gdy intensywny naptyw wdéd ngouwych
uniemaliwia wykonanie skutecznego odwodnienia powierzol@go; podczas prac z wykorzystaniem
igtofiltrow $ciany wykopow zabezpieczystalowa $cianky szczelm (z wykorzystaniem systemoéw
obudowy szalunkowej typu ,boks”), kipodczas zasypywania wykopow nalesukcesywnie usuwa

8. beczkowozow- niezalenie od wybranej metody wedz odwodnié odprowadzé na nieaytki lub do
rowow melioracyjnych.

5.6. Roboty montgowe

Podczas prowadzenia robot ziemnych, oprécz manfademontau umocnieniascian wykopow
i podpor istniejcych przewoddw, instalacji igtofiltrowej oraz wykpmania przeciskéw i przewiertéw
sterowanych, prace moutave nie wystpuja.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektorowi zegétowy opis proponowanych metod
zabezpieczenia wykopow, na czas budowy, zapeyagidjezpieczestwo pracy i ochragiwykonywanych
Robot.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne wymagania dotygeze kontroli jakaici robot

Ogodlne wymagania dotyaee kontroli jakéci robot podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
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6.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowkany do statej i systematycznej kontroli prowadztnyobdt w zakresie i z
czestotliwoscia okreslona w ST i zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru. W szczegétidontrola
powinna obejmowa

- sprawdzenie rzdnych zalgonych taw celowniczych w nawianiu do podanych statych punktéw

wysokaciowych z doktadngcia do 1cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod

- sprawdzenie istniggego zabezpieczenia w wykopie,

- badanie i pomiary szerokm, wysokdaci i zag:szczenia wykonanej warstwy podi

- badanie wskaikéw zagszczenia poszczegoélnych warstw zasypu.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1. OglIne zasady obmiaru robot
Ogdlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w D-00.00.00 ,Wymaganidrejo
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostki przyjmowazgodnie z przedmiarem robot.

8.0. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano w D-00.00.00 ,Wymaganial gt

8.2. Odbidr robot zanikagcych

Odbidr robot zanikagych obejmuje sprawdzenie:
* sposobu wykonania wykopdw pod wedem jego zabezpieczenia i odwodnienia,
* materialu ziemnego aytego do podsypki, obsypki i zasypki przewodéw orstanu jego
zag:szczenia.
Dlugos¢ odcinka podlegapego odbiorom nie powinna bynniejsza ni odlegt@é miedzy punktami
charakterystycznymi trasy.

9.0. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne zasady dotygee ptatnéci podano w D.03.02.01/01 ,, €& Ogolna” pkt. 9.

W wycenie kosztorysowej inwestycji oraz przedmiarde robot nie uwzgkdniono kosztu
wykonania odwodnienia wykopow. Koszt odwodnienia wkopu zalezny jest miedzy innymi od
wybranej metody, harmonogramu czasowego prowadzeniebot, pogody i pory roku. Oszacowanie
kosztow przeprowadzenia odwodnig wykopow pozostawia si dla Wykonawcy robot.

10.0. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumenty odniesienia wyszczeg6lniono w D.03.0D01/, Czs¢ Ogolna” pkt. 10.
Normy
PN-B-02480:1986 - Grunty budowlane. Oltemia, symbole, podziat i opisy gruntéw.
PN-B-03020:1981 - Grunty budowlane. Posadowienigpbiednie budowli. Obliczenia statyczne
i projektowanie.
PN-B-06050:1999/Ap1:2012 - Geotechnika - Robotyrzie - Wymagania ogélne
PN-B-10736:1999 - Roboty ziemne. Wykopy otwarte pzewodéw wodoagowych i kanalizacyjnych.
Warunki wykonania.
PN-B-06716:1991/Az1:2001 - Kruszywa mineralne sRiaSwiry filtracyjne - Wymagania techniczne
PN-EN-13043:2004/AC:2004 - Kruszywa do mieszanekirbicznych i powierzchniowych utrwale
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powienmch przeznaczonych do ruchu
BN-83/8836-02 — Przewody podziemne. Roboty zierlivigmagania i badania przy odbiorze.
PN-S-02205:1998 — Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania.
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D -03.02.01/02 ODWODNIENIE - ROBOTY MONAZOWE

1.0. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa inwestycji

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghtecznej ( SST ) & wspolne wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t moatavych zwhzanych z rozbudosvkanalizacji deszczowej oraz

budowy drenau, kedacych czscia zadania inwestycyjnego pod nagw, Modernizacja drogi
wewnetrznej w Stawnie ”.

1.2. Przedmiot i zakres robot oftych ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtécznej ( SST ) g wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét montawych, zwiazanych z:
« rozbudowy kanalizacji deszczowej,

* budowy instalacji drenzu.

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiperetargowy i przy realizacji rob6t, zgodnie z
zakresem wymienionym w pkt. 1.1 - 1.2..

Zakres robo6t przy wykonywaniu kanalizacji deszczooisggtych niniejsz SST:

* monta kanatéw deszczowych z rur PVC-U,

e mont& studni betonowych,

* monta wpustdéw deszczowych o korpusie betonowym,

* monta ksztaltek, armatury i uzbrojenia na trasie kanali@szczowych,

e monta rur, studni i ksztattek systemu drenavego.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podano w D-00.00.00 ,Wymaganidrego Pozostate iyte w ST okrélenia
naley rozumi€ w kazdym przypadku zgodnie z Polskiorny PN-ISO 7607-1 “Budownictwo Terminy
Ogodlne” oraz PN-ISO 7607-2 “Budownictwo - Termintgsowane w umowach”.

1.5. 0Ogo6lne wymagania dotygeze robot

Ogolne wymagania dotygee robét przedstawiono w D-00.00.00 ,Wymagania ngol

2.0. MATERIALY

2.1. Ogollne wymagania dotygze materiatow

Ogdllne wymagania dotygze materiatdbw podano w D-00.00.00 ,Wymagania oddlne

2.2. Szczegoblowe wymagania dotyce materiatow

Materialy do budowy muaz posiada europejski certyfikat zgoddoi ,CE” lub, w przypadku
pochodzenia z krajow nie nateych do Unii Europejskiej, znak bezpieigava ,B”.

Przewody rurowe:

Przylkcza do wpustow deszczowych wykénmealery z rur PVC-U klasy ,S”, SDR34, kielichowych
z uszczellg gumowy o srednicy 160x4,7mm.

Odcinki kanalizacji deszczowej zbiegegj scieki z wpustow i drenal wykona& nalezy z rur PVC-
U klasy ,S”, SDR34, kielichowych z uszczelgumows o srednicy 250x7,3mm i 200x5,9mm.



61

Drena odwadniajcy tereny zielone projektuje esina wykonanie z rur drenarskich soednicy
92/80mm oraz 126/113mm dla odcinkéw zbiorczycht@assvano rury z PVC-U z otworami o wymiarach
1,5x5,0mm umieszczone w filtrze z wibkna kokosowego

Studnie rewizyjne:

Na kanatach deszczowych, zastosowano studnie betomdazowe drednicy wewtrznej: Dn
1200mm z kggow betonowych EU, jako: wykonane z betonu wibrepveanego C35/45, wodoszczelnego
W8, o nasikliwosci do 5%, mrozoodpornego F-158¢zonych za pomacuszczelek gumowych odpornych
w zakresie temperatur -30°C do +80°C oraz w za&rpki od 5 do 9. Studnie spelfipowinny wymagania
PN-88-B-06250 i PN-EN 1917.

Dla studni niewypos@nych w piegcien odchzajacy dopuszcza gizastosowanie zyzek i/lub
kregozwezek. Piekcienie odcizajace stosowadla studni zlokalizowanych w nawierzchni drogowe.

W czs$ci dennej studni, fabrycznie (wyprofilowana zoseakineta, studnia SD1 bez kinety) oraz
nawiercone otwory do osadzania écoéw podhczeniowych. Cgs¢ denm umiesci¢ na fundamencie z
suchego betonu gr. 10cm. €& denna i kggi posrednie wyposzone Igda fabrycznie w stopnie ztazowe
(dla studni o komorze roboczej o wysé&b powyzej 1m). Studnia zakmzona ldzie pokryve
przystosowas do wkazéw kanatowych g600mm z otworem umieszczotngrpdrednio nad stopniami
ztazowymi.

Jako zwiéczenie studni zastosowavtazy kanatowe okigte o przéwicie 600mm — klasy125 (na
obciazenie 12,5t zgodnie z PN-EN 124), wysékdorpusu min. 80mmngrednica wlazu z korpusem min.
700mm, przéwit >600mm. Korpus witazu -—zeliwo szare peten odlew zebrami wzmacniagymi,

z czterema otworami kotacymi. Pokrywa z wypetnieniem betonowym C35/45, XH4150, blokada
pokrywy przed jej obrotem (pozycjonowanie), zabezpénie przed klinowaniemegpokrywy w korpusie.
Wiazy klasy B125 zastosowalla studni zlokalizowanych w terenach zielonych.

Wiaczenia przewodéw deszczowych do studni wykor{fabrycznie) przy pomocy ké@éw
dostudziennych jako typowe, szczelne, unigimdajace infiltrack wody gruntowej i eksfiltragj wod
deszczowych do gruntu.

Powierzchng zewrgtrzng studni zaizolow& przeciwwilgociowo i przeciwkorozyjnie odpowiednimi
materiatami izolacyjnymi specjalistycznymi, lub wsOwa& studnie posiadage ,Oswiadczenie
(producenta) o braku konieczuwd stosowania powtok ochronnych”.

Dla ukfadu drensowego zastosowastudnie systemowe drenarskie z rur karbowanygieanicy Dn
315mm. Dobréa odpowiedn konfiguracg wiaczen (zgodnie z ofert producenta) lub zastosoévavkiadki
»In-situ”.

Nalezy zastosowé studnie posiadage aprobaty techniczne dopuszaezej do stosowania w
sieciach kanalizacyjnych i pasach drogowych wydamez ITB oraz IBDIM.

Wopusty deszczowe:

Wopusty deszczowe projektujeest wykorzystaniem prefabrykowanej betonowej podgtavpustu
Dn500 o klasie wytrzymakai na zgniatanie >30kN/m d&rednicy zewntrznej 640mm. Wysokid
prefabrykowanej podstawy wpustu dobietak aby powstaty osadnik posiadatlgpkas¢ zblizona do 1m.
Studnie zaprojektowano zgodnie z PN-EN 1917:200%ko j mrozoodporne prefabrykaty o klasie
wytrzymataici min. C35/45 inagkliwosci max 6%. Prefabrykowanpodstaw wpustu umiéci¢ na
fundamencie z suchego betonu gr. 10cm.

Zastosowano zeliwne zwieiczenia wpustow deszczowych o wym. 620x420mm h=150mm
powierzchnia odplywu wody 900¢émuchylne (lgt otwarcia >105°), zatrzaskowe (rygiel) z kotnierge
klasy D400 - typu: jezdniowego, osadzone na phpakrywowe] g480/g720mm o wysakd h=60mm i
pierscieniu odcizajacym 8500/g1100mm h=300m.

Nalezy zastosowa studnie wpustéw posiadagie aprobaty techniczne dopuszgezajdo stosowania
w sieciach kanalizacyjnych wydane przez COBRI diistv Warszawie, oraz dopuszczenie do stosowania
w pasie drogowym — aprobata techniczna IBDiM w \¥avge.

UWAGA: rzedne projektowanych zwiezen wpustow deszczowych dostosawdo docelowych
rzednych nawierzchni (zgodnie z projektem bradrogoweyj).

Materialy do budowy kanalizacji deszczowe] mugimsiada europejski certyfikat zgoddoi ,,E”
lub, w przypadku pochodzenia z krajow nie aabych do Unii Europejskiej, znak bezpieagava ,B".

2.3. Sktadowanie materiatéw

Rury z PVC-U
Magazynowane rury powinny Byzabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami praomie

stonecznych (temperatura nie x8ga nk 40°C) i opadami atmosferycznymi. DBze skladowanie rur
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powinno odbywa sie w pomieszczeniach zaméyich lub zadaszonych. Rur tworzywowych nie wolno
nakrywa& uniemaliwiajac przewietrzanie. Rury o #dychsrednicach i grubgciach winny by sktadowane
oddzielnie, a gdy nie jest to rove, rury o grubszegciance winny znajdowasie na spodzie. Rury
powinny by sktadowane na rownym podio na podktadach i przektadkach drewnianych, a wgogtosu
nie powinna przekraczadopuszczalnej wysokoi skladowania okrdonej przez Producenta (Sposob
skladowania nie ma powodowa nacisku na rury i ich deformaciji). Zabezpieczgurized rozsuwaniemsesi
dolnej warstwy rur mena dokoné za pomog kotkow i klinéw drewnianych. W przypadku uszkodigerur

W czasie transportu i magazynowania malezesci uszkodzone odat, a kace rur sfrezowa

Uszczelki, ksztaltki PVC, armatura

Uszczelki, ksztaltki PVC i armatyr przechowywé naleey w opakowaniach oryginalnych,
w pomieszczeniach zamkiiych zabezpieczagych przed wplywemswiatta i wysokich temperatur.
Minimalne zabezpieczenie palety ze skladowanymitaikami to owingcie kazdej palety foli
zabezpieczafa. Okres przechowywania uszczelek maksymalnie ogzahiw czasie. Przed moriam
uszczelek przywrééiim temperatuy 20°C w celu uzyskania odpowiedniej elastycgondnp. poprzez
namoczenie w cieptej wodzie). Nie przechowyweszczelek w pomieszczeniach w ktérych znajdiig
urzadzenia wytwarzajce ozon np. silniki elektryczne, paliwa, chemikalimozpuszczalniki. Przy
skladowaniu uszczelek nie wolno ich wieSzaachgat i sciskaé powodujc ich odksztalcenie. Sposob
skladowania nie powinien utruddialostpu do ksztaltek i armatury oraz powoda@iteudnaci w szybkiej
ich identyfikaciji.

Kregi betonowe, prefabrykaty betonowe

Kregi betonowe izelbetowe ména skladowé na nieutwardzonym, wyréwnanym gruncie pod
warunkiem,ze nacisk na grunt nie przekroczy 0,50MPa.
Przy sktadowaniu kigdéw w pozycji wbudowania, wysoké stosu nie mze przekrocz§ 1,8m. Sposéb
skladowania powinien umtiwia¢ swobodny dogp do poszczegolnych elementéw lub stoséw.

Wiazy i stopniezeliwne

Wiazy i stopniezeliwne powinny by skladowane w miejscach nie nzmaych na dziatanie
czynnikow korodujcych — podiee sktadowiska powinno Bywyréwnane i odwodnione.
Witazy przed skitadowaniem powinnydpgosegregowane wg klas odpan.

Cement

Cement naley skladowg& w silosach lub w workach. Dla sktadowania cemewtuworkach
Wykonawca zapewni odpowiednie magazyny gwaraoéujodizolowanie cementu od wilgoci. Czas
przechowywania cementu nie pgoby¢ diuzszy niz 3 miesice (patrz norma: BN-88/6731-08).

2.4. Odbiér materiatdw na budowie

Materiaty naley dostarczy¢ na budow wraz ze swiadectwem jakéci, kartami gwarancyjnymi
i protokétami odbioru technicznego, atestami, aptaimi technicznymi, deklaracjami zgodoin

Dostarczone materiaty na miejsce budowy nakprawdzt pod wzgédem kompletngci i zgodndci z
danymi producenta.

Nalezy przeprowadi ogledziny dostarczonych materiatdw. W razie stwierdaemad lub powstania
watpliwosci co do ich jakeéci, przed wbudowaniem nale podd& je badaniom ok&onym przez
Inspektora Nadzoru.

3.0. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotygee spretu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania pogolne”.

3.2. Szczegobtowe wymagania dotyoz spratu

W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca zapewni sgirmiezledny do wykonania robét ziemnych
i wykonczeniowych. Rodzaj wymaganego sgitzwynika z przedmiaréw roboét i ostatecznie wybEny
technologii wykonania poszczegélnych prac.
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W szczegdlnéci niezlgdne ledzie posiadanie (nitiwos¢ uzytkowania):
- koparek podsbiernych,

- zurawi budowlanych samochodowych,

- samochodu skrzyniowego.

4.0. TRANSPORT
4.1. 0Ogdblne wymagania dotygee transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdine
4.2. Szczego6lowe wymagania dotyce transportu

Transport kggow powinien odbywé sie samochodami skrzyniowymi w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania. W celu usztywigieutazenia elementéw oraz zabezpieczenia ich
styku zescianamisrodka transportowego nakestosowa przektadki, rozpory i kliny z drewna, gumydz
innych odpowiednich materiatow, oraze¢gna z drutu do podktadow lub zaczepow fr@dkach
transportowych. Podnoszenie i opuszczeniggdw naley wykona& za pomoa minimum trzech lin
zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodm@éaprykatu.

Wiazy kanatowe mag by¢ transportowane dowolnyniirodkami komunikacyjnymi. Wiazy nate
podczas transportu zabezpieepyzed przemieszczaniem i uszkodzeniem. Wiazy tjgikiego mog by¢
przewaone luzem, natomiast typu lekkiego ngleiktada na paletach po 10 sztukacky¢ tasma stalowa.

Ksztaltki naley przewozé¢ w specjalnie przystosowanych pojemnikach, skraymiap. Zaleca si
sktadowanie ksztattek w ich oryginalnych opakowahjsaz do momentu ich zycia. Pozostate warunkas
podobne jak przy sktadowaniu i transporcie rur.

Rury PVC-U musz by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej §Bugd/ytadunek rur w
wiazkach wymagazycia podnénika widtowego z ptaskimi widetkami lubzaiignia z belky umazliwiaj aca
zaciskanie sie zawiesin naa&te. Nie wolno stosowazawiesi z lin metalowych lub da@uchow. Gdy rury
sa zaladowane teleskopowo (rury o mniejszZegdnicy wewatrz rur o wkkszej srednicy) przed
roztadowaniem wizki nalezy wyjac rury "wewrgtrzne".

Z uwagi na specyficzne wdaiwosci rur PVC-U naley przy transporcie zachowywanastpujace
dodatkowe wymagania:

* przew0z rur mge by wykonywany wyicznie samochodami skrzyniowymi,

« srodki transportu powinny méegpowierzchnie gtadkie bez gwdzi lub innych ostrych kragadzi,

 przewo6z powinno sie wykolgrzy temperaturze powietrza - 5°C do + 30°C, mzym powinna by
zachowana szczegélna osimos¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi naeckwaikory kruchacé
tworzywa,

« wysoka¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekradzan,

e przy wielowarstwowym ulzeniu rur gérna warstwa nie mm przewysza scian srodka transportu
wigcej niz 1/3srednicy zewntrznej rury,

* rury powinny by zabezpieczone przed zarysowaniem przez pedle tektury falistej i desek pod
tancuchy spinajce bocznéciany skrzys samochodu,

* przy zatadowaniu rur nie mpa ich rzucé ani przetaczapo pochyini,

* przy dtugdciach wikszych ni dtugas¢ pojazdu wielké¢ zwisu rur nie mge przekraczal m.

5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne wymagania dotygee wykonania robot
Ogdlne wymagania dotygze wykonania robét podano w D-00.00.00 ,Wymagaigélme”.
5.2. Szczegblowe wymagania dotyce wykonania robét
Kanaty z rur PVC-U naley uktada& zgodnie z instrukcjami montawymi uktadania ruroagow
dostarczonymi przez producenta rur.

Technologia ukladania kanatdbw powinna zapéwnitrzymanie trasy i spadkéw zgodnie
z Dokumentagj Projektowvd.
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Spadek kanatu natg kontrolowa za pomoa hniwelatora w odniesieniu do reperéw statych
znajdupcych sé poza wykopem oraz reperéw pomocniczych, ktore araignowé np. kotki drewniane
whbite w dno wykopu.

Przed opuszczeniem rur do wykopu pglesprawdzé, czy nie ma one widocznych uszkodaze
powstalych w czasie transportu i sktadowania. Ptmadiry naley starannie oczgi¢, zwracajc
szczeg6bla uwag: na kielichy, kotnierze i bose koe rur. Rury uszkodzone najeusunyé i zmagazynowa
poza stref montaowsa.

Rury do wykopu natey opusci¢ recznie za pomagjednej lub dwéch lin. Niedopuszczalne jest
zrzucenie rur do wykopu. kdy segment rur po uteniu zgodnie z osia i niwelgpowinnascisle przylega
do podiga na catej swej diugoi, na co najmniej 1/4 obwodu, symetrycznie dogsj Wyroéwnywanie
spadkow rury przez podktadanie poderkawatkéw drewna, kamieni lub gruzu jest niedopmalte.
Poszczegdlne rury nade unieruchomt przez obsypanie ziemia goodku dtugdci rury i mocno podldi z
obu stron aby rura nie mogta zmié€rswego poteenia. Naley sprawdzt prawidtowdc¢ utozenia rury, tj.
jej osi i spadku za pomadaw celowniczych, tawy mierniczej, pionu i uprzéammieszczonych na dnie
wykopu reperéw pomocniczych.

Odchylenie osi ulonego kanatu od ustalonego kierunku osi nigaerrzekraczas cm.

Réznice rzdnych ul@onego kanatu od przewidzianych w Dokumentacji Fdtoej nie mog
w zadnym punkcie przekrocéyt 1cm i nie mog powodowa na odcinku przewodu przeciwnego spadku
ani jego zmniejszenia do zera. Wszystkie odchybiga normatywne i od okdlenych w niniejszej ST
nalezy uzgodné z Inspektorem i/lub Projektantem.

Po zakaczeniu prac montmwych w danym dniu nakly otwarty koniec utéonego przewodu
zabezpieczy przed ewentualnym zamuleniem vgodjyruntows lub opadow przez zatkanie wilotu
odpowiednio dopasowarpokrywa.

Cigcia rur dokonywa tylko specjalnymi do tego wgdzeniami i przestrzeggy wymaga producenta
rur, pamétajac o przepisach BHP.

Przed wykonaniem patzenia kielichowego wciskowego nayeposmarowaé kielich i bosy koniec
smarem polecanym przez producenta rur. Wymiary wgkego skosu powinny byakie aby powierzchnia
potowy grubdci scianki rury byla nadal prostopadta do osi rury. Besym kacu rury naley przy
pofaczeniu kielichowym weciskowym zaznaczyglebokos¢ zlacza. Zhcza kielichowe wciskane néile
wykonywa wkiadapc na kielich rury specjalnie wyprofilowarnuszczelk gumows, a nastpnie wciskaac
bosy koniec rury do kielicha, po uprzednim nasmamiw go smarem silikonowym. Potwierdzeniem
prawidtowego wykonania patzenie powinno by oshgniccie przez czoto kielicha granicy wcisku oraz
wspotosiowdc taczonych elementow. Podobne wymagania odpegzio kczenia bosych odcinkéw rur za
pomoa nasuwki z piejcieniem gumowym. Nalg przy tym zwréat uwag; na to aby koniec bosy rury
posiadat oznaczenie granicy wcisku. déaknia kielichowe przed zasypaniem wngleowinaé folia z
tworzywa sztucznego w celu zabezpieczenia péziealaniem uszczelki w czasie pracy przewodu.

Powierzchng zewretrzna studni zaizolowa przeciwwilgociowo i przeciwkorozyjnie odpowiednimi
materiatami izolacyjnymi specjalistycznymi, lub wsOwa& studnie posiadage ,Oswiadczenie
(producenta) o braku konieczwo stosowania powtok ochronnych”.

Nalezy zastosowa studnie posiadage aprobaty techniczne dopuszaeajdo stosowania w sieciach
kanalizacyjnych i pasach drogowych wydane przez ¢t& IBDiM.

Kregi studni hczye z elementem dennym oraz penzy sol za pomog uszczelek gumowych
stazkowych.

Whiaczenia kanatow deszczowych na wysakokinety studni wykoné& przy pomocy krécow
dostudziennych — przewody aezane powyej kinety wykona jako typowe, szczelne, uniemiwiajace
infiltracje wody gruntowej i eksfiltragj sciekdw deszczowych poprzez zastosowanie tulei §wipsyej
wmontowanej w otwor wyety specjalistycznym spggem.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdllne wymagania dotygee kontroli jakaci robot

Ogdlne wymagania dotygze wykonania robét podano w D-00.00.00 ,Wymagaigiélme”.
6.2. Szczego6lowe wymagania dotyce kontroli jakaici robét

Wykonawca jest zobowkany do statej i systematycznej kontroli prowadzimyobdt w zakresie i
z czstotliwoscia okreslona w ST i zaakceptowarprzez Inspektora Nadzoru.



65

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa
- sprawdzenie rzdnych zalgonych taw celowniczych w nawianiu do podanych statych punktéw
wysokasciowych z doktadngcia do 1cm,
- badanie odchylenia osi kanatow,
- sprawdzenie zgodto z dokumentaagjprojektows zatazenia przewodow,
- sprawdzenie prawidtowsoi utozenia przewodow.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1. OgOlne wymagania dla obmiaru robot
Ogdllne wymagania dotygze obmiaru robét podano w D-00.00.00 ,Wymaganidrejo
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe przyjmowagodnie z przedmiarem robat.

8.0. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robot
Ogdlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w D-00.00.00 ,Wymaganidrejo
8.2. Odbidr robot zanikagcych

Odbidr robot zanikagych obejmuje sprawdzenie:

« jakadsci wbudowanych materiatow oraz ich zgodcioz wymaganiami Dokumentacji Projektowej,
ST oraz atestami producenta i normami przedmiotoywym

e dlugdici i srednicy przewodow oraz sposobu wykonaniagménia rur i armatury;

» szczelnéci przewodow i pafczen,

* przewodow wykonywanych metadbezwykopow pod lktem ich usytuowania, dtugoi
i szczelndci.

Diugos¢ odcinka podlegapego odbiorom nie powinna bymniejsza mi odlegid¢ migdzy

pofaczeniami.

8.3. Préby szczelnwi rurociggdw

Z uwagi na mat diuga¢ wykonywanych odcinkdw kanalizacji deszczowej Pktgat nie wymaga
przeprowadzenia badania szczétidkanatow.
Nalezy jednak spehdi wymagania w tym zakresie jakie postawkytkownik i/lub Wiasciciel sieci
deszczowej.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
Zasady dotyczce ptatnéci podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

10.0. DOKUMANTY ODNIESIENIA

Dokumenty odniesienia wyszczegodlniono w D-00.0QW8§magania ogolne”.

10.1. Normy

PN-92/B-10735 — ,Kanalizacja. Przewody kanalizaeyWymagania i badania przy odbiorze”.
PN-92/B-10729 — ,Kanalizacja. Studzienki kanaliZaey.

PN-85/B-01700 — ,Wodoagi i kanalizacje. Urzdzenia i sié zewrgtrzna. Oznaczenia graficzne”.
PN-S-02204:1997 — ,Drogi samochodowe. Odwodnienbg'd

PN-S-02205:1998 — ,Drogi samochodowe. Roboty zierivigmagania i badania”.



